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1 ВВЕДЕНИЕ

1.1 Настоящее техническое описание и инструкция по эксплуатации
предназначены для изучения состава, принципа действия и работы,
порядка установки и технического обслуживания автоматизированной
системы охранно-пожарной сигнализации Приток-А (далее по тексту -
изделие).

1.2 В состав эксплуатационной документации входят настоящее
техническое описание ЛИПГ.425618.001 ТО, ЛИПГ.425618.001 ТО1,
ЛИПГ.425618.001 ТО2, ЛИПГ.425618.001 ТО3, формуляр
ЛИПГ.425618.001ФО Автоматизированная система охранно-пожарной
сигнализации ПРИТОК;

техническое описание и инструкция по эксплуатации ЛИПГ.
467271.001 ТО ПРИТОК-РТП ;

руководство по эксплуатации ЛИПГ. 425618.001-03 РЭ Подсистема
радиоохраны Приток-А-Р;

руководство по эксплуатации ЛИПГ. 425618.001-02 РЭ
Подсистема спутниковой навигации ПРИТОК-GPS;

руководство по эксплуатации ЛИПГ. 425618.001-07 РЭ Подсистема
передачи данных ПРИТОК-TCP/IР.

1.3 Для правильной эсплуатации изделия необходимо дополнительно
пользоваться комплектами эксплуатационных документов на аппаратуру
(компьютеры, системы передачи извещений, приборы приемно-
контрольные и пр.), работающую в составе изделия.

1.4 При технической эксплуатации изделия обслуживающий персонал
должен быть знаком с работой и принципом действия систем передачи
извещений (СПИ) ЦЕНТР-КМ, ЦЕНТР-М, НЕВА-10, НЕВА-10М,
АТЛАС-2, АТЛАС-2М, КОМЕТА-К, СТРУНА , ФОБОС, ПРИТОК-А-Ю,
ПРИТОК-А-Ф, ПРИТОК-А-Р, охранных панелей ADEMCO, DSC, NAPCO,
приборов приемно-контрольных охранно-пожарных ППКОП 011-8-1
ПРИТОК-А-4(8) и иметь навыки работы на персональном компьютере.
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2 НАЗНАЧЕНИЕ

2.1 Автоматизированная система охранно-пожарной сигнализации
ПРИТОК-А предназначена для организации централизованной охраны
объектов и квартир с автоматизированной и ручной тактикой взятия под
охрану и снятия с охраны с использованием линий связи городской
телефонной сети, физических линий связи и радиоканала.

2.1.1 Автоматизированная тактика обеспечивается при работе изделия
совместно с ретрансляторами КОМЕТА-К, ПРИТОК-А-Ю, ПРИТОК-А-Ф,
ФОБОС-3, абонентскими комплектами СПИ КОМЕТА-К и приборами
приемно-контрольными охранно-пожарными ПРИТОК-А-4(8), а также
при установке на охраняемых объектах охранных панелей типа ADEMCO,
DSC, NAPCO, С&K и т.д.

2.1.2 Ручная тактика обеспечивается при работе изделия совместно с
устройствами трансляции (исполнительными полукомплектами) СПИ типа
ФОБОС, ФОБОС-ТР, НЕВА-10М, НЕВА-10, ЦЕНТР-М, ЦЕНТР-КМ,
АТЛАС-2, АТЛАС-2М и радиосистемой СТРУНА.

В обоих случаях, при автоматизированной и ручной тактиках работы,
диспетчерские полукомплекты СПИ заменяются на программируемые
контроллеры, которые устанавливаются в блоки сопряжения (БС), а на
рабочих местах пульта охраны устанавливаются персональные
компьютеры (ПК), объединенные в локальную сеть.

2.2 Блоки сопряжения могут размещаться на пультах
централизованной охраны (ПЦО) или на АТС. В последнем случае
передача извещений между ПЦО и АТС производится с использованием
группового канала связи (ГКС) изделия по одной или двум (основной и
резервной) соединительным линиям, коммутируемым или выделенным
телефонным каналам, радиоканалу или сети EtherNet.

2.3 Изделие обеспечивает контроль местоположения мобильных
объектов по электронной карте города (района) и отображение на карте
объектов, находящихся в состоянии ТРЕВОГА.

2.4 Изделие обеспечивает работу в качестве удаленного терминала
пейджинговой станции, что позволяет передавать извещения о состоянии
охраняемых объектов (квартир) на пейджеры экипажей групп задержания,
пейджеры ответственных лиц или персонала ПЦО в автоматическом,
автоматизированном и ручном режимах.

2.5 Изделие обеспечивает автоматическую передачу данных о
состоянии пожарной, охранной, охранно-пожарной или тревожной
сигнализации по модемному каналу связи на удаленный АРМ.

2.6 Изделие обеспечивает ведение базы данных охраняемых объектов
и квартир, автоматическую регистрацию и долговременное хранение всех
изменений в состоянии объектов, аппаратуры.
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2.7 В составе программного обеспечения изделия предусмотрены
специальные программы для подсчета реального времени охраны объектов
и анализа ложных срабатываний.

2.8 Изделие обеспечивает автоматическую запись, хранение на
жестком диске компьютера и последующее воспроизведение радио и
телефонных переговоров.

2.9 Электропитание составных частей аппаратуры изделия при
установке ее на ПЦО производится от сети переменного тока напряжением
(220 +22,-33) В, частотой (50 +-1) Гц, а при установке на АТС - от сети
постоянного тока напряжением (60 +8,-12) В.

2.10 По устойчивости к климатическим воздействиям окружающей
среды аппаратура изделия соответствует требованиям, нормированным для
категории размещения 3.1 согласно ГОСТ 15150-69 при температуре
окружающей среды от минус 100 до 400 С и относительной влажности
воздуха не более 80 % при 200 С.

Аппаратура изделия, устанавливаемая на мобильных объектах,
предназначена для работы при температуре окружающей среды от минус
450 до 500 С.

2.11 Изделие относится к многофункциональным изделиям общего
назначения вида II непрерывного длительного применения,
восстанавливаемым, ремонтируемым и обслуживаемым по ГОСТ 27.003-90

3 ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ

3.1 Изделие обеспечивает работу совместно с исполнительными
полукомплектами (ИП) СПИ следующих типов - НЕВА-10, НЕВА-10М,
ЦЕНТР-М, ЦЕНТР-КМ, АТЛАС-2, АТЛАС-2М, КОМЕТА-К, ЮПИТЕР, с
приемниками и объектовыми приборами радиосистемы передачи
извещений (РСПИ) СТРУНА , ретрансляторами СПИ ФОБОС, с охранными
панелями АDEMCO, DSC, NAPCO, приборами приемно-контрольными
охранно-пожарными ППКОП 011-8-1 Приток-А-4(8).

3.2 Подключение устройств трансляции к персональным компьютерам
производится с помощью плат контроллеров СПИ (КСПИ). Для каждого
типа СПИ используется свой контроллер. КСПИ устанавливаются в блоки
сопряжения (БС) изделия. Контроллеры и блоки имеют несколько
вариантов исполнения в соответствии с табл. 3.1, 3.2.
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Таблица 3.1

СПИ
Вариант испол-
нения КСПИ

Тип подключаемого ретранслято-
ра

Количество подключае-
мых ретрансляторов

Атлас -03 Атлас-2М, Атлас-2М1 1

Центр-М -03 Центр-М 2

-03 Центр-КМ, Центр-КМ-02 2
Центр-КМ

-04 Центр-КМ, Центр-КМ-02 4

-03 Нева-10 (10М) 2
Нева

-04 Нева-10 (10М) 4

-03
Фобос, Фобос-А, Фобос-ТР, Фо-

бос-3, Приток-А-Ф
4

Фобос
-04

Фобос, Фобос-А, Фобос-ТР, Фо-
бос-3, Приток-А-Ф

4

-03 Струна 1
Струна

-04 Струна 1

-03 Виста, Ademco, DSC, Napco
Автодозвон по двум те-
лефонным номерам

Ademco
-04 Виста, Ademco, DSC, Napco

Автодозвон по двум те-
лефонным номерам

-03 Комета-К 1

-04 Комета-К 1

-03 Приток-А-Ю (-01, -02, -03) 5
Приток-А

-04 Приток-А-Ю (-01, -02, -03) 5

-03 Юпитер-Центр 4
Приток-А-ЮЦ

-04 Юпитер-Центр 4

-03 УКВ радиостанция 1
Приток-А-Р

-04 УКВ радиостанция 1

В зависимости от типов и количества систем передачи извещений, с кото-
рыми работает изделие, блоки сопряжения комплектуются соответствующими
КСПИ.

Количество контроллеров, устанавливаемых в БС, зависит от варианта ис-
полнения блока.

Таблица 3.2

Вариант исполнения
БС

Максимальное коли-
чество КСПИ в БС

Вариант исполнения
КСПИ

Интерфейс подключения к
АРМ

-04 12 -03 RS-232, 19,2 Кб
-05 12 -03 Модем, 33,6 Кб
-06 2 -04 EtherNet, 10-100 Мб
-07 2 -04 Модем, 33,6 Кб
-08 12 -03 EtherNet, 10-100 Мб

3.4 Максимальное количество блоков сопряжения в изделии не более
16 шт.
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3.4.1 Электропитание БС варианта исполнения – 05 производится от
от сети постоянного тока напряжением (60 +8,-12) В, а остальных БС -от
сети переменного тока напряжением (220 +22,-33) В с использованием
источников гарантированного питания.

3.4.2 Блоки вариантов исполнения –05 и -07 устанавливаются на АТС,
при этом передача информации на ПЦО производится по выделенному или
коммутируемому телефонному каналу связи в диапазоне частот (0,3 - 3,4)
кГц или по физической двухпроводной соединительной линии. При
необходимости может быть подключен еще один (резервный) канал связи.

3.4.3 Скорость передачи информации в канале связи АТС-ПЦО от
2400 до 14400 бит/с (определяется типом и характеристиками
используемых модемов).

3.5 Для организации проводных каналов связи между АТС и ПЦО в
изделии используются стандартные модемы с протоколами передачи
информации MNP 2-5, V.42, V 42 bis.

3.5.1 Для организации радиоканала между АТС и ПЦО используются
радиомодемы ПРИТОК-А-РМ.

3.6 Количество блоков сопряжения, количество и номенклатура
КСПИ определяется при заказе изделия.

3.7 Общее количество объектов, работу с которыми обеспечивает
аппаратура изделия, может быть не более 100000.

3.8 Количество ПК, работающих в составе изделия, - не более 10.
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3.9 Обмен информацией между ПК на ПЦО производится через
локальную сеть с использованием стандартных сетевых адаптеров.

3.10 Подключение ПК к блокам сопряжения на ПЦО производится
через интерфейс RS-232 с помощью кабеля длиной не более 15 м.

3.11 Подключение ПК к сети переменного тока должно производится
с использованием источников бесперебойного питания мощностью не
менее 600 Вт.

3.12 Программное обеспечение изделия обеспечивает работу с базой
данных охраняемых объектов и квартир общим количеством до 100000.

3.13 В изделии обеспечивается автоматический контроль
работоспособности аппаратуры и каналов связи.

3.14 Для документирования оперативной и служебной информации к
одному из ПК АРМ изделия подключается принтер.

3.15 Изделие обеспечивает автоматизированную передачу
информации на пейджинговую станцию или на удаленный АРМ. Передача
информации производится по выделенному или коммутируемому
телефонному каналу связи.
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4 СОСТАВ

Состав изделия определяется условиями поставки. Полный состав
изделия приведен в формуляре ЛИПГ.425618.001 ФО.

Таблица 4.1

Наименование части Обозначение документа Количество
БС

Сетевое оборудование
ЗИП
Модем
КСПИ-03 ФОБОС
КСПИ-03 НЕВА
КСПИ-03 ЦЕНТР-КМ
КСПИ-03 АТЛАС
КСПИ-03 ЦЕНТР-М
КСПИ-03 ПРИТОК-А
КСПИ-03 ПРИТОК-А-Р
КСПИ-03 СТРУНА
КСПИ-03 ADEMCO
КСПИ-04 НЕВА
КСПИ-04 ФОБОС
КСПИ-04 ПРИТОК-А
КСПИ-04 ПРИТОК-А-Р
КСПИ-04 ЦЕНТР-КМ
КСПИ-04 СТРУНА
КСПИ-04 ADEMCO

ЛИПГ.468364.001

EtherNet

Accorp
ЛИПГ.468354.002
ЛИПГ.468354.001
ЛИПГ.468354.004
ЛИПГ.468354.015
ЛИПГ.468354.005
ЛИПГ.468354.008
ЛИПГ. 468354.056
ЛИПГ.468354.006
ЛИПГ.468354.007
ЛИПГ. 468354.009
ЛИПГ. 468354.010
ЛИПГ. 468354.014
ЛИПГ. 468354.017
ЛИПГ. 468354.012
ЛИПГ. 468354.013
ЛИПГ.468361.015

Определяется
условиями
поставки

-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
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Продолжение таблицы 4.1

Наименование части Обозначение документа Количество
Контроллер УТ

ППКОП 011-8-1-01
ППКОП 011-8-1-02
ППКОП 011-8-1-03
ППКОП 011-8-1-04
ППКОП 011-8-1-05
ППКОП 011-8-1-06
ППКОП 011-8-1-010
Радиомодем Приток-РМ-01
Радиомодем Приток-РМ-02
Бортовой комплект БК-01
Бортовой комплект БК-02
Ретранслятор Приток-А-Ю-01
Ретранслятор Приток-А-Ю-02
Ретранслятор Приток-А-Ю-03
Ретранслятор Приток-А-Ф
Радиостанция Motorola GM300
Антенна базовая ANLI
Программное обеспечение
Формуляр
Техническое описание и
инструкция по эксплуатации
Подсистема спутниковой
навигации Приток-GPS.
Руководство по эксплуатации.
Подсистема радиоохраны
Приток-А-Р. Руководство по
эксплуатации.
Подсистема группового
радиоканала связи Приток-
ГКС-Р. Руководство по
эксплуатации.
Подсистема контроля доступа
Приток-СКД. Руководство по
эксплуатации.

ЛИПГ.425652.001

ЛИПГ.425212.001-01
ЛИПГ.425212.001-02
ЛИПГ.425212.001-03
ЛИПГ.425212.001-04
ЛИПГ.425212.001-05
ЛИПГ.425212.001-06
ЛИПГ.425212.001-010
ЛИПГ. 467765.001-01
ЛИПГ. 467765.001-02
ЛИПГ.421451.003-01
ЛИПГ.421451.003-02
ЛИПГ.425652.002-01
ЛИПГ.425652.002-02
ЛИПГ.425652.002-03
ЛИПГ.425652.003

ЛИПГ.425618.001 ПО
ЛИПГ.425618.001 ФО
ЛИПГ.425618.001 ТО,
ЛИПГ.425618.001 ТО1
ЛИПГ.425618.001-02 РЭ

ЛИПГ.425618.001-03 РЭ

ЛИПГ.425618.001-04 РЭ

ЛИПГ.425618.001-05 РЭ

Определяется
условиями
поставки

-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-
-,,-

-,,-

-,,-

-,,-
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5 УСТРОЙСТВО И РАБОТА ИЗДЕЛИЯ

5.1 Общие принципы построения изделия
Аппаратура изделия устанавливается на ПЦО - это

автоматизированные рабочие места (АРМ) и блоки сопряжения; на АТС -
устройства трансляции и блоки сопряжения; на объектах - приборы
приемно-контрольные (при автоматизированной тактике работы).

Программное обеспечение (ПО) АРМ на ПЦО поддерживает три
уровня доступа: уровень диспетчера, уровень дежурного ПЦО (офицера) и
уровень администратора. Включение того или иного уровня ПО
производится путем ввода соответствующего пароля при включении
компьютера АРМ.

Основой изделия является блок сопряжения, в котором установлены
контроллеры для подключения исполнительных полукомплектов
различных СПИ, коммутатор интерфейсов RS-232 и источники
электропитания (вариант исполнения блока -04). Вариант исполнения
блока -05 предусматиривает дополнительно установку в нем модема,
мультиадаптера, дисковода, материнской платы ПК и преобразователя
напряжения.

С помощью коммутатора интерфейсов обеспечивается обмен
информацией между компьютерами и контроллерами изделия.

С клавиатуры компьютера операторами АРМ осуществляются
основные операции по работе с охраняемыми объектами (взятие под
охрану, снятие с охраны, проверка объектов, прием и обработка сигналов
тревоги). ПК через локальную сеть или коммутатор интерфейсов имеют
доступ к КСПИ, которые решают задачи управления работой УТ (ИП)
СПИ, обеспечивают выдачу на них соответствующих команд управления,
производят прием и первичную обработку информации о состоянии
охраняемых объектов, контролируют исправность соединительных линий
и аппаратуры.

Связь между БС и УТ производится по выделенным телефонным или
физическим линиям связи. Параметры соединительных линий
(сопротивление по постоянному и переменному току, затухания, токи
утечки и т.д.) должны быть не хуже, чем это предусмотрено для
соответствующих СПИ.

В случае установки блоков сопряжения изделия на АТС требования к
качеству соединительной линии (канала связи) между АТС и ПЦО могут
быть снижены.
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Линии трансляции от СПИ подключаются к КСПИ, которые
обеспечивают преобразование сигналов от УТ в сигналы логического
уровня и вырабатывают по командам, поступающим из ПК, команды
управления, аналогичные по уровням напряжений, частоте и т.д.
управляющим сигналам соответствующих диспетчерских полукомплектов
СПИ. При этом алгоритм выдачи этих команд определяется программой
работы контроллера. Программное обеспечение контроллера постоянно
хранится на жестких дисках ПК и загружается в контроллер при
включении блока.

Для каждого типа СПИ используется свой контроллер.
Каждый КСПИ в изделии имеет свой трехзначный номер. Первая

цифра номера - номер блока - от 0 до 2, младшие цифры номера
определяют позиционное положение КСПИ в блоке сопряжения и имеют
значения от 0 до 11. Номер блока - логический, он задается при настройке
системы, номер КСПИ в блоке - физический, он задается перемычками при
изготовлении блока сопряжения.

При включении питания блока, КСПИ считывает физический номер с
перемычек и хранит его в своей памяти. Код номера положения
контроллера необходим для обеспечения правильной адресации при
обмене информацией между ПК и контроллерами.

Каждый контроллер имеет в своем составе последовательный
интерфейс на БИС KP580BB51A, работающий на скорости 19,2 Кбит/с, и
соответствующее программное обеспечение, с помощью которого
производится обмен информацией с ПК .

Все контроллеры связаны с ПК через коммутатор интерфейсов.
Коммутатор интерфейсов имеет четыре входа для подключения ПК и 12
входов для подключения КСПИ.

5.2 Групповой канал связи изделия
В изделии предусмотрено несколько вариантов размещения блоков

сопряжения как на АТС, так и на ПЦО. Связь между ПК и блоком
сопряжения производится через интерфейс RS-232. При установке на АТС
используется вариант исполнения -05 блока сопряжения.

При этом в один (или несколько) ПК на ПЦО дополнительно
устанавливается модем. Модемы ПК и блока соединяются между собой
через стандартный выделенный телефонный канал или через физическую
линию связи. Всего в составе изделия может работать до трех блоков
сопряжения, поэтому в зависимости от количества АТС, находящихся в
зоне обслуживания ПЦО, количества соединительных линий между АТС и
ПЦО и размещения ИП СПИ возможны следующие варианты построения
системы охраны:
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1) 1-3 блока на ПЦО;
2) 1 блок сопряжения на АТС;
3) 1 блок сопряжения на АТС, 1 на ПЦО;
4) 1 блок сопряжения на ПЦО, 2 блока на разных АТС;
5) 3 блока на разных АТС;
6) 2 блока сопряжения на ПЦО, 1 на АТС.
Блок сопряжения, устанавливаемый на ПЦО, может быть подключен

через порт RS-232 не более чем к четырем компьютерам, за исключением
тех, в которых установлены модемы для связи с АТС.

Связь между аппаратурой изделия на ПЦО и АТС производится через
один (несколько) ПК, в которых установлены модемы, при этом
обеспечивается доступ к любому из охраняемых объектов с любого ПК
изделия.

На рис. 5.1-5.6 приведены структурные схемы возможных вариантов
построения систем охраны.
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ПО АРМ изделия обеспечивает передачу информации в зависимости
от выбранного маршрута - непосредственно через порт RS-232, по
локальной сети на соседний компьютер и далее по маршруту, через
модемы и т.д. Маршрут передачи команд определяется автоматически. На
каждое извещение (команду, сигнал) источник информации ( ПК,
контроллер блока сопряжения) получает квитанцию.

Программное обеспечение компьютера на АТС может быть настроено
на режим автоматического формирования суточных протоколов, в которых
будут зарегистрированы (с точностью до с) все команды и извещения за
сутки. Протоколы формируются в виде текстовых файлов с именем PT-
XX-XX, где XX-XX - дата формирования протокола.

5.3 Пейджинговый канал связи изделия
Для автоматизированной передачи информации на пейджеры

экипажей групп задержания, ответственных лиц и персонала ПЦО в
изделии предусмотрена организация специального канала связи с сервером
пейджинговой станции. Такая передача возможна, если пейджинговая
станция обеспечивает работу с удаленными терминалами. Изделие
согласуется с пейджинговыми станциями, использующими программное
обеспечение VessoLink фирмы Motorola. Для организации режима работы с
пейджинговой станцией к одному из компьютеров АРМ изделия
необходимо подключить модем, соединить его по выделенному
телефонному каналу с модемом станции и в базу данных внести номера
пейджеров.

Для передачи информации на пейджеры ответственных лиц, номера
пейджеров ввводятся в электронные карточки на охраняемые объекты
(квартиры) , а для передачи информации экипажам групп задержания
номера пейджеров, закрепленных за группами, вводятся в базу данных
НАРЯД.

Информация экипажам групп задержания формируется и передается в
момент назначения группы на обследование объекта (квартиры)
автоматически.

В составе информационного пакета на пейджеры экипажей
передается:

1) наименование объекта ;
2) номер объекта;
3) адрес;
4) время срабатывания;
5) фамилия ответственного лица.
На пейджеры ответственных лиц передается:
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1) наименование объекта ;
2) номер объекта;
3) адрес;
4) тип извещения (взят, снят, тревога, проверка);
5) время.
Cхема подключения к пейджинговой станции приведена на рис.5.7.
В результате использования пейджинговых станций дляпередачи

извещений о состоянии охраняемых объектов и квартир обеспечивается:
1) повышение скрытности передачи сообщений экипажам групп

задержания;
2) повышение оперативности управления экипажами групп

задержания;
3) улучшение электромагнитной обстановки при ведении радиосвязи.
Передача информации на пейджеры может производится и в ручном

режиме путем набора номера пейджера и произвольного текста (не более
75 символов) с клавиатуры компьютера.
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5.4 Автоматизированная тактика работы
В изделии наряду с работой в режиме ручной тактики при

использовании обычных СПИ типа НЕВА-10, ФОБОС и т.д.,
предусмотрена возможность работы в автоматизированном режиме при
использовании СПИ типа КОМЕТА-К, ЮПИТЕР и установке на
охраняемых объектах абонентских комплектов КОМЕТА-К или приборов
приемно-контрольных (ППК) ПРИТОК-А.

При установке ППК ПРИТОК-А обеспечивается автоматическая
тактика взятия объектапод охрану и снятия с охраны с одновременной
идентификацией ответственного лица в компьютерах АРМ.
Идентификация ответственных лиц производится с помощью электронных
идентификаторов (ЭИ) Tоuсh Memory типа DS1990.

Срок службы ЭИ - не менее 10 лет, количество возможных кодовых
комбинаций - более 256 млрд. Каждый идентификатор имеет свой
уникальный, единственный в мире номер. Условия эксплуатации ЭИ - от
минус 250 до 800 С.

ППК формирует и передает следующие извещения :
1) состояния охранных шлейфов - ВЗЯТ, ВЗЯТЬ, СНЯТ,ТРЕВОГА,

СНЯТЬ;
2) НАПАДЕНИЕ (при срабатывании тревожной кнопки);
3) ВЗЛОМ (при вскрытии передней панели);
4) ОТМЕТКА ПАТРУЛЯ (при срабатывнии датчика отметки патруля)
5) ОТКАЗ ОТ ОХРАНЫ;
6) ВЫЗОВ ТЕХНИКА.
При передаче извещений 1,5,6 (за исключением извещения

ТРЕВОГА), изделие дополнительно формирует и передает 48-битный код
ЭИ ответственного лица, сдающего объект под охрану или снимающего
его с охраны.

Принятые на ПЦО коды ЭИ сравниваются с имеющимися в базе
данных и на объект выдается квитанция, если код ЭИ разрешен к доступу
на данный объект, в ином случае АРМ фиксирует попытку
несанкционированного доступа и вырабатывается сигнал ТРЕВОГА.

ППК обеспечивает прием и выполнение следующих команд:
1) ВЗЯТЬ ШЛЕЙФ NX ;
2) СНЯТЬ ШЛЕЙФ NX;
3) ВЗЯТЬ ШЛЕЙФ NX ПОСЛЕ ВЫХОДА;
4) ОПРОС (дать состояние шлейфов).
Примечание- Если шлейф находится под охраной, то команда

СНЯТЬ ШЛЕЙФ NХ не формируется.
Время передачи извещения о тревоге с объекта не превышает 5с, а

общее время взятия/снятия с охраны составляет 15-20 с.
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В зависимости от выбранной тактики,шлейфы могут браться под
охрану отдельно или группами (зонами) изнутри или снаружи объекта.

При этом каждая зона (шлейф) могут сдаваться (сниматься)
независимо друг от друга.

Тактика сдачи под охрану определяется на основании
информации,введенной в компьютеры АРМ.

ППК через телефонные или физические линии связи подключаются к
свободным направлениям СПИ КОМЕТА-К или ЮПИТЕР.

В СПИ КОМЕТА-К вместо платы логики УТ устанавливается
контроллер УТ Приток-А-УТ. Контроллер УТ обеспечивает работу как с
групповыми концентраторами (ГК) СПИ КОМЕТА-К так и с ППК .При
этом к одному направлению может быть подключен один ГК или один
ППК.

В СПИ ЮПИТЕР устанавливается специальное ПЗУ с программой,
поддерживающей протокол обмена с ППК.

ППК обеспечивают формирование и передачу на УТ извещений о
номерах зон, их состоянии , кодах электронных ключей, а также прием с
УТ квитанций, подтверждающих передачу извещений и прием команд
ДАТЬ СОСТОЯНИЕ.

УТ в свою очередь производит периодический контроль исправности
ГК, ППК и линий связи между АТС и объектом и ретрансляцию команд и
извещений. При обнаружении отказа ГК или ППК, УТ формирует и
передает извещение об аварии охраняемого направления, а затем примерно
раз в 3 мин производит попытку опроса аварийного направления.

Все извещения, поступающие на ПЦО, фиксируются на винчестерах
ПК, работающих в составе изделия. При этом извещения типа ВЗЯТ,
СНЯТ могут не появляться на экранах мониторов ПК, а извещения типа
ТРЕВОГА, АВАРИЯ выдаются на мониторы в любом режиме работы
АРМ.

5.5 Работа изделия с охранными панелями
При работе изделия с охранными панелями типа Ademco (Vista-101,

Vista-5101) DSC, Napco и т.п. в блоки сопряжения устанавливаются один
или несколько КСПИ ADEMCO. К КСПИ необходимо подключить одну
или две телефонных линии связи, а панели запрограммировать на работу
по этим телефонным номерам с использованием протоколов передачи
RADIONICS 2300 (1400), ADEMCO SLOW при скорости передачи
информации 10, 20, 40 BPS c контрольной суммой или без контрольной
суммы. КСПИ изделия автоматически определяет тип протокола связи при
приеме извещений. АРМ изделия обеспечивают прием с охранных панелей
и обработку следующих типов извещений:
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1) ТРЕВОГА охранных зон с идентификацией номера зоны;
2) ТРЕВОГА-ПОЖАР без идентификации номера зоны;
3) НАПАДЕНИЕ (тревожная кнопка);
4) ПОЖАР (пожарная кнопка);
5) АВАРИЯ с идентификацией номера неисправности;
6) ВЗЯТИЕ под охрану с идентификацией ответственного лица по

номеру;
7) ЧАСТИЧНОЕ ВЗЯТИЕ под охрану (с пропуском зон);
8) СНЯТИЕ С ОХРАНЫ с идентификацией ответственного лица по

номеру;
9) ВОССТАНОВЛЕНИЕ охранных (пожарных) зон;
10) ВОССТАНОВЛЕНИЕ ПОСЛЕ АВАРИИ.
5.6 Система контроля и поиска неисправностей
В изделии предусмотрено автоматическое обнаружение

неисправностей аппаратуры, каналов связи, составных частей на
нескольких уровнях.

После включения питания, ПК автоматически устанавливают
соединения с блоками сопряжения изделия. При невозможности
установления соединения на экраны ПК выдаются извещения об аварии
линий или каналов связи. В процессе работы по каналам связи ПЦО-АТС
производится передача контрольных пакетов.

При непрохождении трех контрольных пакетов формируется
сообщение об аварии канала (каналов) связи. При восстановлении
соединения на экраны ПК выдаются извещения об устранении аварии.

Не менее 1 раза в мин все ПК производят контроль наличия связи с
контроллерами блоков сопряжения. При обнаружении неисправности
контроллера, ПК формируют операторам соответствующие извещения.

В свою очередь КСПИ непрерывно контролируют исправность линий
и исполнительных полукомплектов СПИ. При обнаружении сбоя или
отказа, КСПИ формируют извещения об аварии соответствующего ИП.

Для ручной проверки и диагностики составных частей в составе ПО
изделия имеются программы тестирования, которые запускаются в режиме
ТЕСТ и позволяют в отдельных случаях производить диагностику
устройств с точностью до корпуса микросхемы.

5.7 Алгоритм работы
5.7.1 Алгоритм работы изделия предусматривает использование как

автоматической, так и ручной тактики при оперативной работе с
охраняемыми объектами. Ручная тактика используется при работе СПИ
типа ЦЕНТР, НЕВА-10 и др., автоматическая - при работе СПИ типа
КОМЕТА-К, ЮПИТЕР и ППК ПРИТОК-А, охранных панелей DSC,
ADEMCO, NAPCO.
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Взятие под охрану, снятие, проверка объектов при ручной тактике
производится путем выбора из меню на экране ПК типа команды, набора
на клавиатуре и ввода в ПК номера объекта.

Введенные команды обрабатываются и поступают для исполнения в
КСПИ. КСПИ по заданной программе выполняют их и сообщают о
результатах исполнения в ПК. Контроллеры непрерывно следят за
сигналами, поcтупающими по линиям трансляции от ИП СПИ. При
поступлении сигналов ТРЕВОГА по взятым под охрану объектам,
контроллеры сообщают о поступившей тревоге в ПК. На экране дисплея
ПК перед оператором появляется соответствующее сообщение,
поступивший сигнал автоматически фиксируется по времени и
записывается в оперативную базу данных состояний объектов ПК. Время
поступления сигнала тревоги сравнивается с режимным временем охраны
объекта. Если сигнал поступил до окончания режимного времени охраны и
этот интервал превышает время NmTSO, устанавливаемое при настройке
изделия (как правило 20-30 мин до конца времени охраны), извещение
ТРЕВОГА выдается на экран дисплея немедленно. В случае прихода
сигнала менее чем за время NmTSO до конца времени охраны, на экран
монитора выдается извещение СРАБОТКА. Спустя интервал времени
NmTWZ, который тоже устанавливается при настройке ПО изделия (0-180
с), вместо извещения СРАБОТКА формируется извещение ТРЕВОГА.
Если оператор успеет до окончания интервала времени NmTWZ подать
команду на снятие объекта с охраны или на взятие его под охрану,
СРАБОТКА в ТРЕВОГУ не переходит .

Извещения, поступающие с систем автоматической тактики,
регистрируются в оперативной базе ПК автоматически.

Появление извещений ТРЕВОГА , СРАБОТКА , АВАРИЯ на дисплее
ПК сопровождается звуковым сигналом, выключение которого
производится вручную клавишей F9. Дальнейшая обработка поступившего
сигнала тревоги сводится к назначению на обследование объекта группы
задержания, докладу дежурному по РОВД и дежурному по пожарной части
(в случае совмещенного типа сигнализации на объекте), фиксированию
времени прибытия ГЗ на объект, вводу в ПК результатов осмотра и
принятию решения об охране объекта. Если изделие имеет канал связи с
пейджинговой станцией и группы задержания оснащены пейджерами, то
при назначении группы на обследование объекта она автоматически
получит информацию об объекте.
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В процессе обработки сигнала тревоги оператор имеет доступ к базе
данных объектов, из которой он может получить исчерпывающую
информацию об объекте - месторасположение, маршрут движения, схему
объекта, фамилии, адреса и номера телефонов хозорганов или доверенных
лиц и т.д.

В ходе оперативной работы в ПК автоматически формируется
оперативная база данных состояний объектов, в которую заносятся данные
о номере объекта, времени взятия под охрану (снятия с охраны, проверки,
поступления сигнала тревоги), фамилии хозорганов и т.д. Оператор имеет
возможность просмотра всей оперативной базы данных, а также отдельно
выбрать стоящие под охраной объекты во вне режимное время и не
стоящие под охраной в режимное время.

Все изменения в состоянии объектов, зафиксированные на одном
компьютере, немедленно передаются на все остальные компьютеры
изделия (за исключением сообщений СРАБОТКА).

В изделии имеется возможность автоматического формирования
суточного рапорта. При формировании рапорта необходимо предва-
рительно ввести в ПК сведения о личном составе групп задержания и их
позывных, данные о составе дежурной смены ПЦО. Эта информация
выбирается из заранее подготовленной базы данных НАРЯД.

Информация о поступивших сигналах тревоги заносится в рапорт
автоматически.

ПО изделия предусматривает ведение архива состояний объектов, в
который записывается информация из оперативной базы данных.
Архивирование данных может производится на любом накопителе ПК.
Данные в архиве хранятся в упакованном виде, что обеспечивает хранение
на одной дискете объемом 1,44 Мбайт информации о работе ПЦО с
количеством ключей до 2000 за 4-6 суток. Из архива можно выбрать
следующую информацию:

1) суточный рапорт;
2) суточный наряд;
3) оперативные данные о состоянии объектов за сутки.
В изделии предусмотрено документирование различной информации

с помощью печатающего устройства, подключаемого к одному из ПК.
База данных изделия обеспечивает работу с количеством объектов до

10000. Перед запуском АРМ в эксплуатацию производится привязка
номеров объектов, обслуживаемых отдельными СПИ, к номерам объектов,
данные, о которых хранятся в базе данных. Например, на ПЦО имеется
четыре СПИ типа ЦЕНТР-М, два-СПИ НЕВА-10, пять- СПИ АТЛАС-2М,
один- СПИ КОМЕТА-К в этом случае распределение номеров может быть
следующим:
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1) для СПИ типа ЦЕНТР-М - от 1 до 100, от 101 до 200,
от 201 до 300 и от 301 до 400;

2) СПИ НЕВА-10 - от 500 до 599 и от 600 до 699;
3) СПИ АТЛАС-2М - 701 до 730, от 731 до 760, от 761 до 790, от 791

до 820 и от 821 до 850;
4) СПИ КОМЕТА-К - от 1001 до 1999.
5.7.2 При первоначальном включении электропитания контроллеры

по программе, записанной в их постоянном запоминающем устройстве ,
проводят самотестирование, сообщают ПК о своей готовности к загрузке
рабочих программ из ПК.

При включении АРМ вначале проводится самотестирование ПК,
затем загружается операционная система MS-DOS и пакет прикладных
программ изделия. Если выключение компьютера проводилось без
выключения блоков сопряжения, оператор после ввода индивидуального
пароля сразу приступает к работе, в противном случае он должен загрузить
объектовые программы в контроллеры.

5.7.3 Программное обеспечение ПК поддерживает для оператора АРМ
следующие основные режимы работы :

1) "Диспетчер;
2) "Офицер";
3) "Администратор базы данных".
Режимы работы ПК задаются путем ввода индивидуального пароля

(диспетчера, офицера и администратора базы данных), в зависимости от
которого пользователь получает доступ к различным возможностям ПО (в
дальнейшем по тексту любого пользователя ПК определим как оператора
независимо от статуса, если это не оговорено особо). Пароль
шестизначный, буквенно-цифровой. Пароль администратора должен
начинаться на букву А, пароль офицера - на букву О, пароль диспетчера -
на любую другую букву .

В режиме " Диспетчер" оператор имеет возможность выполнить
действия, связанные со взятием под охрану, снятием с охраны, проверкой
объектов, а также просмотреть базу данных карточек на объекты.

B режиме "Офицер" оператор помимо возможностей режима
"Диспетчер" получает доступ к алгоритму обработки тревожных
извещений, формированию рапорта и архива, документированию
информации.

В режиме "Администратор базы данных" оператор имеет возможность
дополнительно производить корректировки в базе данных объектов.

Программное обеспечение изделия имеет возможность настройки на
любой состав СПИ.
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Настройка изделия производится при пуско-наладочных работах в
меню " Настройка системы ". Доступ к работе в указанном режиме имеет
только оператор , зарегистрировавшийся с паролем администратора.

В дальнейшем корректировки в файле конфигурации производятся
как правило, при изменении состава технических средств ПЦО.

Количество объектов для каждого КСПИ определяется составом
аппаратуры СПИ, установленной на АТС. Так, например, для СПИ НЕВА-
10, КОМЕТА-К количество охраняемых объектов зависит от количества
линейных блоков, подключаемых к устройствам трансляции

Работа оператора в различных режимах построена по единому
алгоритму и заключается в выборе с помощью клавиатуры ПК
определенных опций из меню на экране монитора. Выбор в меню
производится путем перемещения контрастного поля на нужную опцию.
После этого нажимается клавиша Enter.

Результатом выполнения данной операции может быть вход в другое
меню или выполнение конкретных действий - распечатка документа,
выдача команды на взятие объекта под охрану, просмотр на экране
монитора определенной информации, архивирование данных на гибкий
диск и т.д.

Всякое изменение состояния объектов (взят, снят, тревога), изменение
в базе данных и другие действия, связанные с оперативной работой,
фиксируются по времени . Текущее время и дата постоянно отображаются
в правом верхнем углу экрана монитора.

5.7.4 После запуска АРМ на экране монитора появляется главное
меню:

ПАРОЛЬ/РЕГИСТР БАЗА ДЕЖУРСТВО АППАРАТУРА КОНЕЦ

На рис. 5.8 показано "дерево" главного меню АРМ.

Пароль/Регистр База Дежурство Аппаратура

Регистрация Добавление Прием Настройка
Создание Поиск Тревога Тесты
Реанимация Вывод Документ Технология

Копия Архив/сеть Файл регистраци

Рис. 5.8 "Дерево" главного меню АРМ
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При выборе опции ПАРОЛЬ/РЕГИСТР производится ввод пароля и
определение статуса оператора АРМ или осуществляется вход в
следующее меню, которое позволяет корректировать пароли пользователей
АРМ. Здесь же (режим РЕАНИМАЦИЯ) можно провести диагностику и
восстановление базы данных изделия.

При выборе опции БАЗА оператор входит в меню базы карточек на
охраняемые объекты. В зависимости от статуса, оператор имеет
возможность просмотреть или откорректировать при необходимости
карточки объектов. В АРМ используется единая форма карточек как на
охраняемые объекты ,так и на квартиры . Каждая карточка состоит из трех
страниц. На первой странице приведены общие сведения об объекте, на
второй - фамилии ответственных ( доверенных лиц ), на третьей - маршрут
движения и схема объекта.

На рис. 5.9, 5.10 приведен пример первой и третьей страниц карточки
на охраняемый объект.

В графе НОМЕР карточки отображается ее номер в пределах от 1 до
9999. В графе КЛАССИФ приводится характеристика объекта по степеням
- обычный или особо важный объект. Степень важности объекта
кодируется первыми тремя буквами. Если они заглавные, то объект
относится к особо важным данного класса. Например, на рис. 5.9, 5.10
приведена карточка на особо важный объект - хранилище наркотиков
больницы. В принципе, может быть создано несколько классов особо
важных объектов - комнаты оружия, кассы и т.д. Если классификация
объекта записана в карточке прописными буквами, то объект не относится
к классу особо важных.

В графах ОБЪЕКТ, АДРЕС, ТЕЛЕФОН приводятся соответственно
наименование, адрес и номер телефона охраняемого объекта.

В графе ТИП СИГН приводится тип сигнализации - охранно-
пожарная (ОПС), пожарная (ПС), охранная (ОС) или тревожная (ТС).

Карточка на объект или квартиру

Номер: 1235 Дата: 21/07/90
Классиф: ХРАН.НАРК. Тип сигн. : ОПС ПКП :[ ]
Объект : городская больница N 3 Режим нач.: 22:00 Ключи:1043
Адрес : Тимирязева 33 окон.: 08:00 1044
Телефон: 27-76-54 1045

Ответственные ( доверенные ) лица :
01 Толмачев Юрий Валентинович: Гоголя, 123-37;43-56-76;Гл. врач
02 Смирнова Анна Ивановна;Первомайский, 21-67;43-24-98;Зав.отд.
03 Пучкова Мария Степановна;Рябикова, 3-17; ст. медсестра
04
Рис.5.9. Первая страница карточки на объект (квартиру)
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Рис. 5.10 Вторая и третья страницы Карточка на объект или квартиру

Маршрут : до Ц. Рынка по ул. Тимирязева до ул. Чехова
Группа задержания прикрепленная
к объекту или маршрут движения _____________
Техник обслуживающий объект Cеменов В.В.
Тип прибора , стоящий на объекте - Сигнал-37

С Х Е М А
План первого этажа

карточки на объект (квартиру)

В графе РЕЖИМ приводится время начала и окончания охраны
объекта.

В графе КЛЮЧИ записываются номера карточек на другие
охраняемые помещения, территориально расположенные на этом же
объекте, но имеющие отдельные "ключи" СЦН - охранные зоны.

В графе ДАТА приводится число, месяц и год создания или последней
корректировки карточки.

В графе ПКП устанавливается признак наличия на объекте приемо-
контрольного прибора, имеющего время восстановления больше 20 с. При
установке в этой графе знака "+" ПК автоматически сделает от 1 до 3
попыток взятия под охрану при поступлении с объекта извещения
ТРЕВОГА. Количество попыток устанавливается в файле конфигурации.

Изм. Лист № докум. Подпись Дата

Лист

30
ЛИПГ.425618.001 ТО

П
од
пи
сь

и
да

т
а

И
нв

.
№

ду
бл

.
В
за

м
.
ин
в.

№
П
од
пи
сь

и
да

т
а

И
нв

.
№

по
дл

.



Установка такого режима позволяет резко снизить количество ложных
срабатываний, вызванных кратковременными нарушениями линий связи
на участке АТС-ОБЪЕКТ.

В правом верхнем углу отображается число карточек, имеющихся в
базе данных.

Остальное место на первой странице карточки, а так же на второй
странице занимают сведения об ответственных и доверенных лицах.

На третьей странице приводятся сведения о маршруте движения и
графическая схема объекта с указанием расположения приборов охранной
сигнализации, подъездных путей к объекту и т.д.

Меню БАЗА обеспечивает выполнение следующих действий с
карточками: корректировку данных в карточке, удаление карточки из базы
данных, просмотр на экране или распечатку карточки на принтере.

Поиск необходимой карточки в базе данных может производится по
номеру объекта, по номеру телефона , по наименованию или фрагменту
наименования объекта. Данные из карточки используются при
оперативной работе с охраняемыми объектами.

Кроме работы с карточками объектов, меню БАЗА предусматривает
получение и другой оперативной информации.

На рис. 5.11 приведено полное "дерево" меню БАЗА.
Получение копий базы возможно на любом накопителе ПК -

винчестере, накопителе А или накопителе В.

Б А З А
┌───────┬─────┴───────┬────────┐
Добавление Поиск Вывод Копия

Корректировка Экран Копирование
Удаление Печать Прием
Просмотр номер Передача
Печать место

признаки
Рис. 5.11. Полное "дерево" меню БАЗА

5.7.5 Меню ДЕЖУРСТВО является основным при работе оператора
АРМ. При работе в этом меню оператор получает возможность
архивирования и документирования различной информации - как из
постоянной, так и из оперативной базы данных, производить
формирование и корректировку суточных нарядов и рапортов. В меню
ДЕЖУРСТВО обеспечивается вся оперативная работа с охраняемыми
объектами. На рис.5.12 приведено "дерево" этого меню.
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Д Е Ж У Р С Т В О
│

┌────────────┬───┴────────┬────────┐
Прием Тревога Документ Архив/сеть
│ Меню оператора
├ Диапазон Обработка тревог База наряда Архив
├ Прием Меню оператора Наряд Информация
├ Снятие Обработка аварий Документация Управление
├ Проверка-берется Массовая обработ- Установка Загрузка
├ Проверка-взят ка
├ Проверка-комплекс
├ Проверка тревожной
├ Карточка
├ Отказ
├ Зкспресс информация
├ История
├ Журнал заявок
├ Список категорий
├ Выход

Рис. 5.12 "Дерево" меню ДЕЖУРСТВО

5.7.5.1 Меню ПРИЕМ. При работе в этом меню оператор имеет
возможность с помощью опции ИСТОРИЯ посмотреть оперативную базу
данных по охраняемым объектам. В этой базе хранятся все данные об
измененении состояний объектов.На рис.5.13 приведено "дерево" этого
меню.

И С Т О Р И Я
┌────┬──────┬─────┼──────┬──────┬────────┐

Полная Тревоги Отказы Аварии Принятые Снятые Последние
проверки

Рис. 5.13 "Дерево" меню ИСТОРИЯ.

Опции ПРОВЕРКА, ПРИЕМ, СНЯТИЕ, ОТКАЗ обеспечивают
оператору работу по проверке, приему под охрану, снятию с охраны и
отказу от охраны объектов. При работе в этом режиме оператор должен с
клавиатуры ПК вводить номер объекта.

При выборе опции ЭКСПРЕСС - ИНФОРМАЦИЯ оператор может
посмотреть список объектов охраняемых во вне режимное время и список
объектов не охраняемых в режимное время соответственно.

5.7.5.2 Опция ТРЕВОГА обеспечивает вход в меню, с помощью
которого оператор может производить обработку тревожных сообщений,
которая заключается в выполнении действий по направлению на объект
группы задержания, докладе о поступившей тревоге дежурному РОВД и
дежурному пожарной части, фиксированию действий группы задержания,
принятию решения по дальнейшей охране объекта и т.д.

Изм. Лист № докум. Подпись Дата

Лист

32
ЛИПГ.425618.001 ТО

П
од
пи
сь

и
да

т
а

И
нв

.
№

ду
бл

.
В
за

м
.
ин
в.

№
П
од
пи
сь

и
да

т
а

И
нв

.
№

по
дл

.



На рис.5.14 приведено "дерево" этого меню

Т Р Е В О Г А
┌────────┬───┴─────────┬──────────┐
Меню Обработка Обработка Массовая

оператора тревог аварий и отказов обработка
├ Вызов ГЗ
├ Доклад деж. Причина аварии Прин. тр об-ты
│ по РОВД Устран. аварии Сброс.тр об-ты
├ Доклад деж. Охрана при отказе Принять все
│ по п/ч Сброс аварий Принять все с ?
├ Прибытие ГЗ Принять с под-
├ Рез. осмотра готовкой
├ Реш. по охране
├ Причина сраб.
├ Снять
└ Принять

Рис.5.14 "Дерево" меню ТРЕВОГА

Опция ВЫЗОВ ГЗ обеспечивает выбор и назначение на осмотр
объекта определенной группы задержания, сведения о составе и позывном
которой должны быть в суточном наряде.

Опции ДОКЛАД ДЕЖ. РОВД и ДОКЛАД ДЕЖ. ПО П/Ч
обеспечивают фиксирование в ПК времени доклада о тревожном объекте и
фамилии дежурных РОВД и пожарной части.

С помощью опций ПРИБЫТИЕ ГЗ, РЕЗ. ОСМОТРА, РЕШ. ПО
ОХРАНЕ, ПРИЧИНА СРАБ. офицер имеет возможность зафиксировать
время прибытия ГЗ на объект, ввести в ПК результат осмотра объекта и
причину срабатывания аппаратуры, принять решение о дальнейшей охране
объекта.

Опции СНЯТЬ и ПРИНЯТЬ позволяют офицеру выполнить действия
по снятию или вторичному взятию объекта под охрану.

Опция ОБРАБОТКА АВАРИЙ И ОТКАЗОВ обеспечивает
фиксирование причины аварии аппаратуры ( обрыв телефонного кабеля,
неверные действия хозорганов и т.д.) и время ее устранения, порядок
охраны объекта при отказе аппаратуры.
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5.7.5.3 Опция ДОКУМЕНТ позволяет создать базу данных НАРЯД
для последующего формирования суточного наряда и суточного рапорта. В
базу данных НАРЯД заносятся сведения о персонале ПЦО и личном
составе отдела охраны, ОВД, пожарной части, диспетчерах пульта,
дежурных электриках, дежурных по РОВД (ГОВД) и пожарной части,
дежурных офицерах, состав групп задержания и позывные автомашин
групп задержания.

Формирование наряда производится вручную, путем выбора из базы
НАРЯД необходимой информации.

Формирование РАПОРТА производится автоматически по данным,
занесенным в наряд, по информации о зафиксированных тревогах.

Дополнительно в РАПОРТ в ручном режиме заносятся другие
сведения, ввод которых в ПК невозможно автоматизировать - данные о
сторожевой службе, количестве задержанных и т.д.

5.7.5.4 Опция АРХИВ/СЕТЬ позволяет проконтролировать состояние
информации на всех компьютерах комплекса и при необходимости
откорректировать ее. Например, в случае временного отключения одного
компьютера, произвести загрузку контроллеров, установить единое время
и дату на всех компьютерах, передать базу тревога на другие АРМ или на
пейджер и пр.

В этом же меню производится архивирование информации.
5.7.6 Опция АППАРАТУРА. С помощью этой опции осуществляется

вход в меню, которое позволяет оценить исправность аппаратуры изделия,
провести настройку программного обеспечения под конкретный состав
аппаратных средств, а также проконтролировать соответствие состава
блоков сопряжения составу аппаратуры СПИ, с которой работает ПК.

Настройка программного обеспечения производится путем
редактирования файлов настройки.

Проконтролировать соответствие состава блока сопряжения составу
аппаратуры СЦН можно путем вызова на экран монитора клавишами Ctrl
& F1 таблицы конфигурации системы, в которой приводятся сведения о:

1) номере блока;
2) номере контроллера;
3) номере УСЛТ;
4) наименовании аппаратуры СПИ;
5) имени объектовой программы;
6) идентификаторе УСЛТ (диапазон номеров карточек);
7) максимальном количестве объектов.
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Номер блока - это логический номер блока сопряжения, который
устанавливается в файле настройки.

Номер контроллера - это позиционный номер платы контроллера в
блоке сопряжения (от 0 до 11). Номер УСЛТ - позиционный номер УСЛТ
на плате УСЛТ (от 0 до 5). Наименование аппаратуры СПИ - это название
аппаратуры, с которой работает данный контроллер. Имя объектовой
программы - это имя программы, которая загружается в данный
контроллер. Идентификатор УСЛТ - номер, с которого начинается счет
номеров объектов в аппаратуре СПИ данного УСЛТ, например,
исполнительный полукомплект СПИ НЕВА-10 имеет в своем составе 3
линейных блока на 20 объектов каждый - всего 60, а идентификатор УСЛТ
равен 1200, тогда номера объектов, обслуживаемых этой аппаратурой
будут находиться в пределах от 1200 до 1259. Максимальное количество
объектов равно числу объектов данной аппаратуры СПИ (в нашем примере
оно равно 60).

В этом же меню можно посмотреть и при необходимости установить
статусы ПК. Статус ПК определяется тем, каким образом он подключен к
блоку сопряжения. Статус кодируется цифрами от 1 до 5.

Статус 1 означает, что ПК подключен к БС через порт RS-232, статус
2 означает ,что ПК работает с блоком сопряжения через локальную сеть,
статус 3 означает, что в ПК установлен модем для связи с БС , который
установлен на АТС, статус 5 означает, что в ПК установлен модем для
связи с пейджинговой станцией.

5.8 Программное обеспечение
Программное обеспечение изделия работает под управлением

операционной системы MS-DOS версии 6.0 и выше. ПО разработано с
использованием системы управления базами данных TOOLBOX на языках
Pascal, C++, Assembler. Программное обеспечение изделия
устанавливается на винчестерах ПК АРМ в директории C:\PRITOK с
инсталляционной дискеты в режиме диалога. Для нормальной работы ПО
АРМ достаточно 40 Мбайт дисковой и 4 Мбайт оперативной памяти.
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Программное обеспечение изделия состоит из нескольких групп
файлов.

Группа PRT - файлы основных программ:
1) PRITOKOS.EXE - загружаемая часть программы АРМ;
2) PRITOKOS.OVR - оверлейная часть программы АРМ;
3) TTEXTOPS.TXT - текстовый файл текстов пользователя;
4) TMENUOPS.TXT - текстовый файл меню;
5) THELPOPS.TXT - текстовый файл основных инструкций (помощи),

вызываемый клавишей F1;
6) 2AUTOPRT.BAT - стартовый файл АРМ;.
7) V1.EXE - исполняемый файл ПО блока сопряжения варианта -05.
Группа HLP - текстовые файлы вспомогательных инструкций,

вызываемых клавишей F1:
1) HELPOPSA.TXT - текстовый файл подсказок и инструкций;
2) HELPOPSB.TXT - текстовый файл подсказок и инструкций;
3) HELPOPSD.TXT - текстовый файл подсказок и инструкций;
4) HELPOPSI.TXT - текстовый файл подсказок и инструкций;
5) HELPOPSP.TXT - текстовый файл подсказок и инструкций.
Группа NET - файлы сетевой поддержки и КЭШ-памяти:
1) ROUTER.COM - резидентная программа - маршрутизатор;
2) NE2000.COM - драйвер сетевого адаптера;
3) IPXSETUP.COM - программа настройки IPX.COM;
4) NIOS22.COM - программная поддержка сети;
5) BSSQ.COM - драйвер связи с блоком сопряжения (ПЦО);
6) BSS.COM - драйвер связи с блоком сопряжения (АТС);
7) MSS.COM - драйвер связи с блоком сопряжения через модем;
8) MSS.INI - файл настройки MSS.COM.
9) NCACHE2.EXE - файл управления КЭШ-памятью для MS-DOS v

5.0;
10) SMARTDRV.EXE - файл управления КЭШ-памятью для MS-DOS

v 6.0 и выше.
Группа PAG - файлы поддержки пейджингового канала связи:
1) PAGER.COM - драйвер связи с пейджинговой станцией через

модем;
2) PAGER.CFG - файл настройки пейджингового канала.
Группа USR - вспомогательные файлы пользователя:
1) TABLOPS.TXT - текстовый файл таблиц пользователя (причины

аварии, тревог, результаты осмотра объектов);
2) FLOPS.PAR - файл паролей;
3) WWBASOPS.DAT - файл данных БД "База НАРЯДА";
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4) WWOPS.DAT - файл данных БД "НАРЯД";
5) REGTECT.TXT - текстовый файл установок категорий охраняемых

объектов;
6) RAP.TXT - текстовый файл заготовки рапорта;
7) FFORWRT.TXT - текстовый файл пользователя "СПРАВОЧНИК".
Группа CON - файлы настройки АРМ изделия:
1) CONFIG.VAR - файл конфигурации изделия;
2) PULT.CFG - файл конфигурации контроллеров;
3) PILPK.CFG - файл настройки АРМ.
Группа CUST - файлы базы данных охраняемых объектов:
1) CUSTOPS.DAT - файл данных (основные данные) БД

"КАРТОЧКА";
2) CUSTOPS.DAL - файл данных (хозорганы) БД "КАРТОЧКА";
3) CUSTOPS.DAM - файл данных (маршруты) БД "КАРТОЧКА";
4) CUSTOPS.DAS - файл данных (схемы) БД "КАРТОЧКА";
5) CUSTOPS.IXN - индексный файл (номер карточки) БД

"КАРТОЧКА";
6) CUSTOPS.IXK - индексный файл (наименов. объекта) БД

"КАРТОЧКА";
7) CUSTOPS.IXT - индексный файл (время реж.+пр.дог+..) БД

"КАРТОЧКА";
8) CUSTOPS.IXA - индексный файл (номер карточки с ТС) БД

"КАРТОЧКА";
9) CUSTOPS.IXP - индексный файл (номер ОП + рубеж) БД

"КАРТОЧКА";
10) CUSTOPS.IXH - индексный файл (номер тедефона) БД

"КАРТОЧКА";
11) CUSTOPS.IXI - индексный файл (код хозоргана) БД

"КАРТОЧКА";
12) CUSTOPS.IXD - индексный файл (адреса объектов) БД

"КАРТОЧКА".
Группа ALARM - файлы оперативной базы данных состояния

охраняемых объектов:
1) ALARM. DAT - файл данных БД "ТРЕВОГА";
2) ALARM. DWF - файл данных БД "ТРЕВОГА";
3) ALARM. INF - индексный файл БД "ТРЕВОГА";
4) ALARM. IF - индексный файл БД "ТРЕВОГА";
5) ALARM. IDF - индексный файл БД "ТРЕВОГА";
6) ALARM. ILN - индексный файл БД "ТРЕВОГА";
7) ALARM. IIS - индексный файл БД "ТРЕВОГА";
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8) ALARMOBJ.DAT - файл данных БД "СПИСОК ТРЕВОЖНЫХ
ОБЪЕКТОВ";

9) ALARMOBJ.IXN - индексный файл БД "СПИСОК
ТРЕВ.ОБЪЕКТОВ"

(сортировка по N объекта);
10) ALARMOBJ.IXT - индексный файл БД "СПИСОК

ТРЕВ.ОБЪЕКТОВ" (сортировка по времени поступления тревоги);
11) ALARMOBJ.IAD - индексный файл БД "СПИСОК

ТРЕВ.ОБЪЕКТОВ" (сортировка по адресу);
12) ALARMSN.IN - индексный файл проверенных и сработавших

объектов (сортировка по N объекта);
13) ALARMSN.INT - индексный файл проверенных и сработавших

объектов (сортировка по времени поступления тревоги).
Группа VAR - вспомогательные файлы:
1) PREPOPS.DAT - данные подготовки взятия объекта под охрану в

формате СУБД "TOOLBOX" ;
2) PREPOPS.IFN - индексный файл подготовки взятия объекта в

формате СУБД "TOOLBOX" ;
3) TEXTTX.DAT - тексты пользователю в формате СУБД

"TOOLBOX";
4) TEXTMF.DAT - тексты нижних меню в формате СУБД

"TOOLBOX";
5) TEXTHF.DAT - тексты нижних help в формате СУБД "TOOLBOX";
6) TABLCONF.TXT - текстовый файл " КОНФИГУРАЦИЯ

СИСТЕМЫ ";
7) NOFORES.TXT - текстовый файл " РЕГИСТРАЦИЯ" .
Группа UTL - прочие программы, работающие под MS-DOS,

запускаемые и исполняемые отдельно:
1) MAPMEM.EXE - файл оценки свободной памяти ПК, запускается с

ключом mem (pritokos mem);
2) RENCUST.EXE - утилита для работы с перенумерацией базы

данных "КАРТОЧКА";
3) ADDCUST.EXE - утилита для работы с базой данных

"КАРТОЧКА" (объединение баз данных, созданных на разных ПК);
4) PRZIPNGA.EXE - утилита для копирования старых архивных

файлов формата *.ZIP в новый формат *.NGA (формат базы ПО версии
2.56 и выше);

5) PRNGAZIP.EXE - утилита для копирования новых архивных
файлов формата *.NGA в старый формат *.ZIP ;

6) NDDALA.EXE - программа восстановления базы данных
"ТРЕВОГА".
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Группа OPR - файлы программ, загружаемых в КСПИ
1) CHECKN.OPR - тест-программа проверки процессора КСПИ;
2) FOBOS3.OPR - программа КСПИ ФОБОС;
3) ATLAS3.OPR - программа КСПИ АТЛАС-2M V.03;
4) C-KM-66N.OPR - программа КСПИ ЦЕНТР-КМ V.03 (для 120-и

номерного УТ);
5) CKM2-07N.OPR - программа КСПИ ЦЕНТР-КМ V.03 (для 180-и

номерного УТ);
6) C-M-30N.OPR - программа КСПИ ЦЕНТР-М V.03;
7) UTPPK01A.OPR - программа КСПИ КОМЕТА-ПРИТОК-А для

работы через УТ КОМЕТА;
8) JUPITERA.OPR - программа КСПИ КОМЕТА-ПРИТОК- А для

работы через УТ ЮПИТЕР;
9) KTA3-25.OPR - программа КСПИ КОМЕТА-К с отработкой аварий

направлений как аварий;
10) KTA3-32.OPR - с отработкой аварий направлений как тревог;
11) STR-05.OPR - программа КСПИ СТРУНА V.03;
12) NEVA-16N.OPR - программа КСПИ НЕВА V.03.
Группа STAT - программы статистической обработки архивной

информации:
1) STATISOS.EXE - программа СТАТИСТИКА (подсчет времени

охраны объектовобработка с архивами нового формата *.NGA ;
2) STATFU.EXE - программа анализа ложных срабатываний. Файлы

групп PRT, HLP, NET, PAG, OPR, UTL, DOS не изменяются в процессе
экплуатации изделия, поэтому их можно восстанавливатьс контрольной
копии ПО.

Файлы группы ALARM изменяются при работе изделия, их
восстановление происходит автоматически при загрузке программы АРМ.

Файлы группы VAR создаются при загрузке программы
автоматически.

Файлы группы OPR - это программы, загружаемые в контроллеры
изделия.

Файлы группы OPR перед загрузкой автоматически модифицируются
по данным из файлов настройки АРМ.
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6 УСТРОЙСТВО И РАБОТА СОСТАВНЫХ ЧАСТЕЙ

6.1 Блок сопряжения ЛИПГ. 468364.001
Блок сопряжения издели предназначен для конструктивного и

электрического объединения печатных плат контроллеров, вторичных
источников электропитания и коммутатора последовательных интер-
фейсов. С помощью интерфейсных и линейных кабелей к блоку под-
ключаются компьютеры и линии трансляции от ИП СПИ.

БС выпускается в двух вариантах исполнения -ЛИПГ. 468364.001-04 и
ЛИПГ. 468364.001-05.

Питание БС -04 производится от сети переменного тока напряжением
220 В, а питание БС -05 - от сети постоянного тока напряжением 60 В.

Габариты блока - 500*400*300 мм, масса - не более 12 кг.
В состав БС-04 входят :

1) блок питания типа БП2-200 - 1 шт;
2) плата коммутатора интерфейсов - 1 шт;
3) плата стабилизатора - 1 шт;
4) плата КСПИ - не более 12 шт.

В БС-05 дополнительно устанавливаются:
1) материнская плата ПК (386-486DX) - 1 шт;
2) мультиадаптер - 1 шт;
3) дисковод 1,44 - 1 шт;
4) модем - 1 шт;
5) преобразователь напряжения 60 В
(вместо платы стабилизатора) - 1 шт.
В дисковод БС -05 устанавливается дискета, с которой производится

загрузка программного обеспечения блока.
Блок сопряжения представляет собой настольно-настенную

конструкцию со съемной передней и левой боковой панелью. Установка
плат в блоке производится с помощью разъемов типа ГРПМ1 с
количеством контактов 61 и 45. Под съемной боковой панелью блока
находится клеммная колодка , к которой подключаются линии трансляции.
Здесь же находятся четыре разъема типа РП15-9 обозначенные "ЭВМ0"-
"ЭВМ3", к которым подключаются интерфейсные кабели от ПК.

В верхней части блока располагаются платы, а в нижней части-
источники питания.

На передней панели блока находятся органы управления и индикации:
1) тумблер включения сети СЕТЬ ;
2) держатель предохранителя 3 А ;
3) индикатор включения сети СЕТЬ;
4) индикаторы наличия вторичных напряжений от источника

источника электропитания +5 В, +12 В, -12 В , -24 В.
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6.2 Коммутатор интерфейсов КОМ-3-1 ЛИПГ. 468361.014
6.2.1 Назначение
Коммутатор интерфейсов (КИ) КОМ-3-1 предназначен для

организации соединения между ПК и КСПИ при обмене информацией
между ними по интерфейсу RS-232. КИ устанавливается в БС.

6.2.2 Технические характеристики
Питание КИ производится от источников постоянного тока

напряжением 5 В, 12 В и минус 12 В. Токи, потребляемые КИ от
источников питания, составляют не более 1,0 A, 0,25 А и 0,2 А
соответственно. Основные технические характеристики КИ:

1) количество входов для ПК - 4;
2) количество входов для КСПИ - 12;
3) тип интерфейса компьютера - RS-232;
4) кабель связи с компьютером - 6-проводный;
5) длина соединительного кабеля м, не более - 15;
6) скорость передачи информации, Кбит/с - 19,2.
6.2.3 Работа коммутатора
КИ представляет собой логический автомат, который выполняет свои

функции под управлением команд, подаваемых абонентами
( компьютерами и контроллерами ) подключенными к нему. Работу КИ
можно сравнить с работой телефонной станции, которая может образовать
физический канал связи между парами подключенных к ней абонентов. КИ
в любой момент времени может обеспечить только одно соединение .
Сеанс связи также как и на АТС состоит из четырех фаз:

1) соединение с коммутатором;
2) набор номера вызываемого абонента;
3) обмен данными;
4) разрыв соединения.
КИ обеспечивает коммутацию цепей TxD и RxD стыков компьютеров

и контроллеров. Остальные цепи стыков DTR, DSR, используются только
для управления коммутатором в первой, второй, четвертой фазах сеанса
связи.

Рассмотрим основные функциональные узлы платы коммутатора по
принципиальной схеме. Схема КОМ-3_1 выполнена на двух листах.

На одном листе расположены:
1) тактовый генератор, собранный на микросхеме D3;
2) узел индикации на микросхемe D24 и светодиодах VD1-VD4;
3) основная схема управления коммутацией направлений.
На втором листе расположены узел приемников и передатчиков (D25 -

D30), который преобразует сигналы RS-232 поступающие с разъемов X1 и
X2 в ТТЛ уровни и обратно.
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Тактовый генератор вырабатывает частоту 4608 КГц, которая
поступает на счетчики-делители D6-D9,D31-D32. С выходов счетчиков
частота 288 КГц поступает на счетчик перебора коммутируемых
направлений. Делители вырабатывают так же частоты 2 КГц, 307,2 КГц,
288 КГц и 1080 Гц. Эти частоты поступают на разъем X1. Они необходимы
для работы КСПИ.

Рассмотрим работу схемы.
Предположим, абоненту с номером 4 необходимо связаться с

абонентом номер 8. Для этого абонент 4 выставляет на шине DTR4 сигнал
низкого уровня. Через время не более S*16, где S - время необходимое для
одного цикла связи, счетчик D11 выставит на микросхему D2 адрес
данного направления. На выводе 10 D2 появится сигнал высокого уровня,
который установит триггер D4.2 в единичное состояние . Сигнал, снятый с
вывода 8 D4, запрещает поступление тактовых импульсов на счетчик, D11
останавливается на адресе абонента 4. На выводе 5 микросхемы D16
появляется сигнал низкого уровня, подтверждающий абоненту 4 , что ему
предоставлен доступ к коммутатору.

Процесс захвата коммутатора и набора номера показан на рис.6.1.
Далее, для того чтобы связаться с абонентом 8, абонент 4 должен сбросить
и установить сигнал DTR4 8 раз,этот сигнал поступает на счетчик D12 и на
нем выставляется адрес вызываемого абонента, таким образом через
микросхем D1,Д13- D20 осуществляется коммутация сигналов TXD4-
RXD8 и TXD8-RXD4 . На D4.1 собран триггер-защелка, который
устанавливается по первому байту информации, переданному абонентом 4,
после его установки манипуляции сигналом DTR4 не приводят к
изменению адреса вызываемого абонента, это сделано для повышения
помехозащищенности.

Рис. 6.1
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После того как закончен сеанс связи , абонент 4 переводит сигнал
DTR 4 в состояние высокого уровня, на счетчик D 10 начинают поступать
тактовые импульсы частотой 288 кГц, после двенадцатого импульса
происходит сброс триггера D 4.2, на счетчик D 11 начинают поступать
тактовые импульсы и коммутатор вновь опрашивает абонентов о
необходимости предоставлении им доступа.

6.3 Процессор КСПИ
Процессор контроллера СПИ (в дальнейшем - процессор)

предназначен для работы в составе КСПИ и управления различными
устройствами сопряжения с линиями трансляции (УСЛТ) , а так же
приема, преобразования информации с УСЛТ и обмена данными с ПК.

Процессор идентичен для всех типов КСПИ. Процессор выполнен на
микросхемах серии 580.

Процессор работает под воздействием управляющей программы,
находящейся в его запоминающем устройстве.

Обмен информацией с УСЛТ осуществляется через порты ввода
вывода.

В составе процессора имеется специальный порт ввода, выполненный
на микросхеме D12, через который считывается код номера КСПИ в блоке
сопряжения.

Процессор имеет последовательный порт ввода-вывода в стандарте
С-2 (международный аналог МККТТ V.24/V.28), позволяющий
подключить контроллер СПИ к любому устройству, имеющему
аналогичный интерфейс.

6.3.1 Основные технические хаpактеpистики:
1) питание процессора производится от источников постоянного тока

напряжением 5 (+-5%) В, 12 (+-5%) В и минус 12 (+-5%) токи,
потребляемые контроллером от источников питания составляют не более
1,0 A, 0,3 А и 0,01 А соответственно;

2) выходной ток параллельных портов ввода-вывода не более 1,7 мA,
что обеспечивает выходное напряжение низкого уровня не более 0,4 В и
выходное напряжение высокого уровня не менее 2,4 В;

3) входной ток параллельных портов ввода-вывода не более 0,1 мA
(допустимое входное напряжение низкого уровня от 0 до 0,4 В,
допустимое входное напряжение высокого уровня от 2,4 до 5,0 В);

4) последовательный порт ввода-вывода имеет стандартные
параметры по МККТТ V.24/V.28.

6.3.2 Процессор состоит из следующих функциональных узлов:
1) блока микропроцессора;
2) запоминающего устройства;
3) блока управления прерываниями;
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4) дешифратора адреса;
5) адаптера С-2;
6) порта считывания номера;
7) устройства индикации исправности.
Блок микропроцессора состоит из собственно микропроцессора

КР580ВМ80А (D4), схемы тактирования и начального сброса (D1, Z1 ),
стабилизатора минус 5 В для питания микропроцессора (R3,VD3),
формирователя шин данных и управления (D6). Схема начального сброса
приводит контроллер в исходное состояние (старт по адресу 0000, сброс
всех триггеров внешних устройств и начальная установка триггеров
управления прерываниями) при включении питающих напряжений, а
также при получении внешнего сигнала RESALL (ключевой ноль).

Запоминающее устройство (ЗУ) выполнено на микросхемах памяти
К573РФ5 (постоянное ЗУ с ультрафиолетовым стиранием информации -
ПЗУ ) и КР537РУ10 (оперативное ЗУ - ОЗУ) емкостью 2 К*8 бит. ЗУ
состоит из D6 (ПЗУ), D7-D9 (ОЗУ). Общая емкостьЗУ до 8 Кбайт.

Блок управления прерываниями состоит из триггеров разрешения
прерываний (D14), триггеров фиксации прерываний (D15), логики
управления (D13, D16,D17), формирователя вектора прерывания (D11) и
таймера (D2), генерирующего тактовые импульсы и имеющего вход
запрета генерации. Блок формирует прерывания от положительного
перепада тактового импульса таймера и от сигнала готовности приемника
последовательного адаптера С-2.

При этом прерывание от адаптера С-2 имеет более высокий приоритет
и маскирует прерывание от таймера. Буфер D11 формирует прерывание по
RST 7 от адаптера С-2 и прерывание по RST 3 от таймера. Под
воздействием системного сигнала RES происходит начальная установка
триггеров разрешения прерываний в состояние, при котором прерывания
от таймера запрещены, а прерывания от готовности приемника
последовательного адаптера С-2 разрешены. В дальнейшем управление
производится программно путем записи по адресу 2802H управляющего
слова (установка разряда D1 разрешает прерывание от адаптера С-2, а
установка разряда D2 разрешает прерывание от таймера).

Тактирование таймера осуществляется через контакт разъема Х1 Б19
от коммутатора, частота тактирования 2 кГц.

Дешифратор адреса (D10) выполнен по принципу полной
дешифрации и включает ЗУ и внешние устройства в одно адресное
пространство. Таким образом, обращение к регистрам внешних устройств
происходит как к ячейкам ЗУ , а команды микропроцессора IN, OUT не
используются. Распределение адресного пространства ЗУ приведено в
табл. 6.1.
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Адаптер С-2 состоит из последовательного программируемого
периферийного адаптера КР580ВВ51 (D3 , IOS), буфера сигналов С-2 (D19).
Тактирование последовательного адаптера, через D13.4, осуществляется от
коммутатора КОМ-3 , частота тактирования 307.2 кГц , при делении внутри
микросхемы этой частоты на 16 получается скорость передачи данных IOS
19200 бит/c.

На микросхем. D2.2 и светодиоде VD4 собран узел индикации
исправности процессора.

Таблица 6.1

Устройство Адрес (Hex) Устройство Адрес (Hex)
ПЗУ 0
ОЗУ 1
ОЗУ 2
ОЗУ 3

0...07FF
800...0FFF
1000...17FF
1800...1FFF

Порт Е0...Е7
Прерывания
IOP
IOS

2801
2802
3800...3803
2000, 2001

6.4 КСПИ ФОБОС ЛИПГ.468354.002, КСПИ КОМЕТА
ЛИПГ.468354.003

КСПИ ФОБОС, КОМЕТА предназначены для сопряжения изделия с
ретрансляторами СПИ ФОБОС или УТ СПИ КОМЕТА-К, ЮПИТЕР.

Настройка КСПИ на работу с СПИ ФОБОС или с СПИ КОМЕТА-К
(ЮПИТЕР) производится в процессе его изготовления.

Технические характеристики КСПИ при работе с СПИ КОМЕТА-К:
1) количество УТ, подключаемых к КСПИ - 1шт.;
2) чувствительность приемной части на частоте

18 КГц не менее 25 мВ;
3) уровень выходного напряжения передатчика

на сопротивлении нагрузки 180 Ом не менее - 450 мВ;
4) частота передатчика - 18 +-0,05 КГц

Технические характеристики КСПИ при работе с СПИЮПИТЕР :
1) кол-во УТ, подключаемых к КСПИ - 5 шт.;
2) чувствительность приемной части на частоте

18 кГц не менее - 25 мВ;
3) уровень выходного напряжения передатчика

на сопротивлении нагрузки 180 Ом, не менее - 450 мВ;
4) частота передатчика - 18+-0,05 КГц.
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Технические характеристики КСПИ при работе с СПИ ФОБОС:
1) кол-во ретрансляторов, подключаемых к КСПИ - 1-4 шт. ;
2) чувствительность приемной части на частоте

1,65 КГц не менее - 25 мВ;
3) уровень выходного напряжения передатчика

на сопротивлении нагрузки 600 Ом не менее - 450 мВ;
4) частота передатчика - 1650 +-5 Гц.
Питание КСПИ производится от источников постоянного тока

напряжением 5В, 12В и минус 12 В. Токи, потребляемые КСПИ, не
превышают 1,0 А, 0,05 А и 0,02 А соответственно. Размеры печатной
платы КСПИ - 220*233 мм. Плата устанавливается в блок сопряжения и
соединяется с другими узлами блока с помощью разъема типа ГРПМ1-61-
ШУ2.

Рассмотрим работу основных частей платы. Схема электрическая
принципиальная выполнена на двух листах. На первом листе показано
устройство сопряжения с линией связи , процессор КСПИ описан в пункте
6.3, поэтому здесь рассматриватся не будет.

УСЛТ можно разбить на следущие составные части:
1) приемник;
2) передатчик;
3) делители опорной частоты;
Принимаемый сигнал поступает на трансформатор Тр1, на котором

осуществляется гальваническая развязка и согласование входного
сопротивления УСЛТ с сопротивлением линии трансляции.

На операционном усилителе D21 и диодах VD7-VD8 собран
предварительный усилитель - ограничитель, с резистора R20 сигнал
поступает на полосовой фильтр на микросхем. D22,D23 на нем происходит
дальнейшее усиление сигнала и отделение его от помех. Далее сигнал
поступает на детектор диоды VD9, VD10 и фильтр нижних частот
С25,С26,R34-R36

На микросхем Д24 собран компаратор продетектированного сигнала,
порог его срабатывания задается резистором R37. Установка этого
резистора такова, что сигнал на выходе микросхем D26.4 полностью
повторяет форму импульсов входного сигнала с линии трансляции.

Продетектированный сигнал преобразуется в сигнал ТТЛ уровня и
поступает на микросхем D13, откуда его считывает процессор. В
зависимости от того в каком исполнении изготовлена плата, принятый
сигнал поступает либо на вход DSR , либо на вход RXD микросхем D25.
Входной фильтр также, в зависимости от исполнения, настраивается либо
на 18 КГц - для СПИ КОМЕТА (ЮПИТЕР), либо на частоту 1,65 КГц для
СПИ ФОБОС.
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На микросхем D27- D31 собраны делители частоты:
1) 18 КГц опорная частота для работы с СПИ КОМЕТА (ЮПИТЕР);
2) 1,65 КГц опорная частота для работы с СПИ ФОБОС;
3) 3,2 КГц тактовая частота передачи-приема данных микросхем Д25

при работе с СПИ ФОБОС и ЮПИТЕР.
Передатчик собран на микросхем D32 (фильтр) и транзисторах

VT1,VT2 , выходной усилитель передтчика регулируется R40 , далее
передаваемый сигнал поступает на вывод 7 трансформатора ТР1 и далее в
линию связи.

На плате имеется светодиод VD12, он индицирует принимаемый
сигнал c линии трансляции, при нормальной работе приемника УСЛТ
светодиод должен мигать.

6.5 КСПИ АТЛАС ЛИПГ. 468354.015
КСПИ АТЛАС предназначен для сопряжения изделия с ИП СПИ

АТЛАС-2М или АТЛАС-2. УСЛТ АТЛАС-2М работает под управлением
процессора КСПИ (см. п. 6.3) и обеспечивает прием, демодуляцию и
преобразование амплитудно-модулированных сигналов ИП АТЛАС-2,
АТЛАС-2М. На плате КСПИ размещено одно УСЛТ.

6.5.1 Технические характеристики УСЛТ :
1) количество УТ, подключаемых к УСЛТ - 1шт.;
2) чувствительность приемной части на

частоте 18-19 КГц не менее - 25 мВ;
3) нагрузка по входным управляющим

сигналам не более - 0,18 мА;
4) нагрузочная способность выходных

логических сигналов не менее - 18 мА.
Питание УСЛТ производится от источников постоянного тока 5 В, 12

В, минус 12 В. Токи, потребляемые УСЛТ, не превышают 0,5 А от
источника 5 В и 0,05 А от источников 12 В и минус12 В.

В состав УСЛТ входят следующие устройства:
1) входное устройство ;
2) демодулятор на 18 и 19 КГц ;
3) селектор синхронизирующих и сдвиговых импульсов ;
4) селектор импульса "Тревога" ;
5) счетчик сдвиговых импульсов ;
6) буферный регистр ;
7) выходное устройство ;
8) анализатор состояния линии трансляции.
6.5.2 Сигнал с линии трансляции поступает на вход УСЛТ через

контакты Б8 и Б9 разъема Х1 .
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Конденсаторы С17, С18 обеспечивают защиту устройства от
напряжения постоянного тока, диоды VD5,VD6 ограничивают входной
сигнал до уровня 0,5-0,7 В, а трансформатор ТР1 служит для
гальванической развязки УСЛТ и подавления синфазных помех линии
трансляции . Со вторичной обмотки трансформатора ТР1 сигнал поступает
на полосовой фильтр,собранный на микросхеме D21. Средняя частота
настройки фильтра равна 18,5 КГц, а полоса пропускания на уровне 0,7
равна примерно 1,5 КГц. На микросхеме D22 собран усилитель-
ограничитель, на котором обеспечивается необходимое усиление сигналов.

Усиленный и ограниченный сигнал с выхода микросхемы D22 через
делитель R26,R27 поступает на вход демодулятора, выполненный на
микросхемах D23-D28, принцип работы которого основан на измерении
частоты входного сигнала. Сигналы частотой 19 КГц ("Тревога")
выделяются микроcхемой D36, а сигналы частотой 18 КГц (" Норма ") -
микросхемой D37.

Демодулированный сигнал поступает на селектор импульсо
синхронизации и сдвига, выполненный на микросхемах D35 и D29 .

Принцип работы селектора импульсов основан на сравнении
длительности входных сигналов с длительностями импульсов, которые
заранее установлены с помощью время задающих цепочек
одновибраторов, на которых выполнен селектор. Одновибраторы
селектора, настроенные на выработку импульсов длительностью примерно
7,5 мс, запускаются по разным фронтам входного импульса. Если
длительность входного импульса больше 7,5 мс, что соответствует приему
импульса синхронизации ( длительность которого равна 15 мс ), на выходе
12 микросхемы D35 происходит выделение синхроимпульса. Если
длительность входного сигнала меньше 7,5 мс, на выходе 4 микросхемы
D35 формируется импульс сдвига, поступающий на вход счетчика,
выполненного на микросхемах D30, D31. Синхроимпульс поступает на
входы установки счетчика в нулевое состояние. Таким образом, счетчиком
производится подсчет количества импульсов сдвига в промежутках между
поступлениями импульсов синхронизации. На выходе счетчика при этом
формируется пятиразрядный код номера объекта. Селектор импульса
" Тревога" производит выделение из демодулированного сигнала частотой
19 КГц короткого импульса (выход 12 D29.2), обеспечивающего запись
кода номера объекта с выхода счетчиков D30,D31 в выходной буферный
регистр , выполненный на микросхемах D32, D23.2. Этим же импульсом
производится установка триггера D39 в состояние " Готов ". Сигнал
"Готов" выхода 5 D39 поступает в порт С параллельного адаптера 580ВВ55
D40. С выхода буферного регистра код номера объекта, с которого пришел
сигнал "Тревога", поступает в порт В микросхемы D40.
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Считывание кода номера объекта производится путем подачи команды
"Ввод" из D40 порт А0. По команде " Ввод " производится сброс триггера
DD13.2. Таким образом, код номера объекта с выхода D32,D23.2 поступает
в порт В D40.

Анализатор состояния линии трансляции УСЛТ выполнен на
микросхеме D38, представляющей собой сдвоенный одновибратор c
перезапуском. На вход 1 D16 поступают импульсы с входного устройства,
производящие его запуск. Времязадающая цепь одновибратора (R57, C39)
обеспечивает выработку импульса длительностью примерно 0,5 c. Если в
течение этого времени не поступит импульсов с входного устройства, то
одновибратором выработается сигнал "Авария", который поступает в порт
С0 D40.

При работе процессора с УСЛТ АТЛАС-2М программирование
портов его параллельного интерфейса производится следующим образом.
Порт А - вывод, порт В - ввод, порт С - ввод.

Управляющее слово для программирования- 8В. Программирование
портов производится автоматически при загрузке программы.

На рис.6.2 риведены форматы портов контроллера при работе с УСЛТ
АТЛАС-2М.

Алгоритм работы процессора при работе с УСЛТ АТЛАС-2М
заключается в выполнении следующих операций.

Процессор анализирует состояние разрядов 00-03,06 и 07 порта С.
При обнаружении установленного разряда 00 процессор формирует и
передает в ПК сообщение об аварии линии связи с УТ.

Установленный разряд 02 является сигналом начала очередного цикла
передачи устройством трансляции информации о состоянии объектов.
Разряд 00 устанавливается на все время отсутствия сигналов с УТ. Разряды
02 и 03 устанавливаются на время, примерно равное 10 мс, что на 5 мс
меньше длительности синхронизирующего импульса УТ.

Установленный разряд 06 является для процессора сигналом того, что
УСЛТ принял сигнал тревожного сообщения с объекта, номер которого
можно прочитать из порта B. Считывание номера объекта производится
при установленном разряде 00 порта А, при этом разряд 06 порта С
сбрасывается в 0.

На плате КСПИ АТЛАС-2М установлен светодиод VD15,
показывающий наличие импульсов синхронизации с УТ.
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Рис. 6.2 Форматы портов процессора при работе с УСЛТ АТЛАС-2М.

6.6 КСПИ НЕВА ЛИПГ. 468361.001
КСПИ НЕВА-10М предназначен для сопряжения изделия с ИП СПИ

НЕВА-10, НЕВА-10М. УСЛТ КСПИ работает под управлением процессора
(см. п.6.3) и обеспечивает работу с двумя ИП СПИ НЕВА-10, НЕВА-10М.

При этом допускается одновременное подключение к КСПИ СПИ
НЕВА-10 и НЕВА-10М.

6.6.1 Технические характеристики УСЛТ :
1) количество УСЛТ размещенных на одной плате - 2;
2) количество ИП подключаемых к УСЛТ - 1;
4) количество разрядов управляющих сигналов - 2;
5) количество разрядов выходных логических сигналов - 2;
6) нагрузка по входным управляющим сигналам мА, не более - 1;
7) нагрузочная способность выходных логических сигналов
мА , не менее - 20

Питание УСЛТ производится от источников постоянного тока
напряжением 5В , минус 24В . Токи, потребляемые УСЛТ, не превышают
0,2 А от источника 5В, 0,1 А от источника 24В.

УСЛТ и ИП соединяются между собой одной двухпроводной линией
связи , в качестве третьего провода используется заземление.
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6.6.2 В состав УСЛТ входят следующие устройства:
1) два приемопередатчика (ПП);
2) два устройства гальванической развязки (УГР).
На рис. 6.3 приведена структурная схема УСЛТ.
В составе приемопередатчика имеются: герконовое реле К1,

стабилитроны VD9,VD11,VD12,VD41, диод VD10, транзисторы VT1-VT3,
резисторы R17-R24. На транзисторе VT1 собран генератор тока,
обеспечивающий ток в линии 20 мА. Транзистор VT2 является выходным
ключом приемопередатчика. Реле K1 контролирует наличие тока в линии
трансляции и срабатывает в зависимости от управляющих сигналов и
сигналов поступающих с УТ на УСЛТ. Контактами реле К1 формируется
выходной логический сигнал IN1.1. Стабилитрон VD9 служит для
предотвращения срабатывания реле К1 от малого уравнительного тока в
линии связи,вызванного неравенством напряжений подаваемых УСЛТ и
УТ.

Возможен вариант исполнения КСПИ, когда реле К1 заменяется
элементами VD5-VD8, R17 и оптроном VU1.

Зависимость выходного логического сигнала от сигнала
поступающего с УТ и команды с УСЛТ приведена в табл.6.2.

Входной управляющий сигнал воздействует на ключ собранный на
транзисторе VT3, в результате чего запирается транзистор VТ2 . На
коллекторе этого транзистора появляется потенциал -24В, который через
стабилитрон VD9 , обмотку реле К1 поступает в линию связи, ток посылки
ограничен до 20 мА, достаточных для срабатывания реле.

Рис.6.3 Структурная схема УСЛТ НЕВА-10М
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Таблица 6.2

Сигнал
с УТ

Команда
с УСЛТ

Вых.лог
сигнал

Цепьсрабатывания реле К1

-24В

-24В
0

0

0

-24В
0

-24В

0

1
1

0

-24В с линии L1.1,обмотка АВ
реле К1,ключ на транзисторе
VT2, GND3 (+24B).
Разность потенциалов на обмот
ке АВ реле К1 равна нулю,реле
не срабатывает.

0 Вольт с линии, обмотка АВ
реле К1, стабилитрон VD9,
токовый ключ VT1

Сопряжение процессора с УСЛТ производится через три программно-
доступных порта (порт А, порт В , порт С ).

Для УСЛТ НЕВА-10М порты программируются следующим образом .
Порт А - на вывод информации из процессора , порт В на ввод

информации в процессор , порт С - младшие четыре разряда на вывод ,
старшие четыре разряда на ввод. Программирование производится путем
записи управляющего слова в регистр RKS параллельного интерфейса
процессора. Код управляющего слова - 8А.

На рис.6.4 приведен формат портов процессора при работе с УСЛТ.
КСПИ обеспечивает работу с ИП в нескольких режимах работы.
6.6.3 Дежурный режим
Переход КСПИ в дежурный режим происходит после включения

питания ИП и подачи кода 10 управляющего сигнала с процессора на
УСЛТ . В УСЛТ входной управляющий код преобразуется в команду,
которая в виде токовых посылок ( -24В в линию L1.2 , 0В в L1.2 )
поступает в линию трансляции . Переход в дежурный режим происходит
также после окончания режима поиска . В дежурном режиме
контролируется целостность линии трансляции между УСЛТ и ИП, и в
случае ее нарушения (обрыв, замыкание, заземление) оно фиксируется
контроллером как авария линии трансляции. Также контролируется
наличие или отсутствие сигнала " Тревога " ( 0В на L1.1 , L1.2 ) с УТ .
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6.6.4 Режим поиска
Переход в режим поиска происходит при получении сигнала

"Тревога" или при поступлении на контроллер команд - "Взять объект под
охрану", "Снять объект с охраны","Объект проверить". Для перехода в
режим поиска с процессора на УСЛТ подается команда "Пуск" - код 11
управляющего сигнала (-24В в линию L1.1 , L1.2 ) . После команды "Пуск"
в линию подается команда"Переход в режим поиска" - код 00 (0В в линию
L1.1,L1.2). После команды «Пуск» в линию подается команда «Переход в
режим поиска» - код 00 (0В в линию L1.1, L1.2). На УТ начинает работать
генератор продвигающих импульсов. В зависимости от состояния объекта
(взят , снят ) , продвигающие импульсы поступают на линию L1.1 или на
L1.2. Кодированные импульсы поступают на приёмопередатчик УСЛТ и
далее в процессор. В контроллере, синхронно с продвигающими
импульсами , переключается счетчик объектов . Информация о состоянии
объекта сравнивается с информацией,записанной в памяти процессора . В
случае рассогласования этих показателей, процессор вырабатывает
команду на остановку генератора - код 11 (-24В в линию L1.1,L1.2).
Система переходит в режим прямого контроля объекта .

6.6.5 Режим прямого контроля
В этом режиме процессор через УСЛТ посылает в линию трансляции

команду "Взять объект под охрану" - код 11 , или "Снять объект с охраны"
- код 01 , в зависимости от того , какая информация была записана в
памяти контроллера . В режиме прямого контроля непрерывно
анализируется информация, поступающая по линии трансляции. В
зависимости от состояния шлейфа объекта в линию трансляции
передаётся:

"Норма" ( -24В в линию L1.1 , 0B в L1.2 ) код 01 ;
"Обрыв" ( 0В в линию L1.1 , -24B в L1.2 ) код 10 ;
"Замыкание" ( 0В в L1.1, L1.2) код 00 ;
"Внимание" (-24В в L1.1, L1.2). При получении сигнала "Внимание" ,

контроллер при переходе вдежурный режим подает команду "Пуск" .
После этого будет происходить поиск того объекта, на котором произошло
нарушение шлейфа и КСПИ перейдет в режим прямого контроля этого
объекта.

Для определения сигнала, поступающего с ИП через линию
трансляции на УСЛТ , процессором производится операция "исключающее
или" над выходными логическими сигналами с УСЛТ и командой
подаваемой процессором . Эта необходимость связана с тем , что линия
трансляции УСЛТ-ИП является двунаправленной . Выходной логический
сигнал с УСЛТ является функцией, зависящей от сигнала, подаваемого
ИП, и команды, подаваемой контроллером .
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Рис. 6.4 Форматы регистров процессора при работе с УСЛТ НЕВА-10М

Второе УСЛТ работает аналогично .
6.7 КСПИ ЦЕНТР-МЛИПГ. 468361.005
КСПИ ЦЕНТР-М предназначен для сопряжения изделия с ИП СПИ

ЦЕНТР-М. УСЛТ КСПИ работает под управлением процессора (см.п. 6.3).
Процессор и УСЛТ расположены на одной плате.
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6.7.1 Технические характеристики УСЛТ:
1) амплитуда выходных импульсов движения, В - 5В;
2) амплитуда входных импульсов контроля, В - 12В;
3) количество ИП, подключаемых к УСЛТ - 2.
Питание УСЛТ производится от источников постоянного тока

напряжением 5 В, 12 В, минус 12 В, токи потребления при этом не
превышают 0,3 , 0,25 и 0,2 А соответственно.

6.7.2 Устройство и работа УСЛТ
УСЛТ состоит из двух однотипных каналов, каждый из которых

предназначен для работы с ИП ЦЕНТР-М . Кроме этого, на схеме показан
преобразователь напряжения 5В в напряжение 6В, не связанный
гальванически с общим проводом питания КСПИ.

Рассмотрим работу первого канала.
Синхроимпульсы и импульсы движения поступают из процессора

через порт А0 микросхемы D23 на вывод 2 микросхемы D21.1. На оптроне
VU1 выполнена гальваническая развязка между цепями питания блока
сопряжения и линией трансляции.

Под управлением сигнала IN1 напряжение +6В через VT1 и R23
поступает в линию трансляции. Второй сигнальный провод линии
соединен с L2 и соответственно с минусом источника питания.

В ЛТ поступают следующие виды импульсов напряженнием +6 В и
длительностью:

1) 45 мс - синхроимпульс;
2) 10 мс - командный импульс;
3) 5 мс - импульс движения.
Из линии L1 отрицательные ответные импульсы поступают на VD5,

VD6, R24, VT2. На этих элементах собрана схема, улучшающая
помехозащищенность УСЛТ. Подбором стабилитрона VD6 можно
добиться того, что УСЛТ не будет реагировать на помеху, амплитуда
которой ниже, чем напряжение срабатывания стабилитрона.

На оптроне VU2 собрана схема гальванической развязки от цепей
питания блока сопряжения. Через микросхемы D3.1, D3.2 сигнал OUT1
поступает в микросхему D23 порт С6 и в дальнейшем обрабатывается
процессором.

На VT5,VT6,C19,C20,R40,R41 по типовой схеме собран импульсный
преобразователь напряжения.

Cветодиоды VD17-VD20 служат для индикации работы УСЛТ. VD17
показывает подачу синхроимпульса в линию трансляции. VD18
показывает,что процессор зафиксировал сбой. VD19,VD20 индицируют
поступление из линии трансляции ответных отрицательных импульсов.
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Объектовая программа контролирует наличие ответных контрольных
импульсов на 51,52,03,104 интервалах и при их пропадании собщает в ПК
об аварии УСЛТ, а при их восстановлении выдается сообщение о
устранении аварии.

Второй канал УСЛТ работает аналогично первому.

Рис. 6.5. Форматы портов процессора при работе с УСЛТ ЦЕНТР-М

6.8. КСПИ ЦЕНТР-КМ ЛИПГ. 468361.004
КСПИ ЦЕНТР-КМ предназначен для сопряжения изделия с ИП СПИ

ЦЕНТР-КМ. УСЛТ КСПИ работает под управлением процессора (п.6.3).
6.8.1 Технические характеристики УСЛТ:
1) количество УТ, подключаемых к УСЛТ - 2шт.;
2) длительность импульса движения - 25+-3 мс;
3) период повторения - 50+-6 мс;
4) несущая частота - 1080+-5 Гц;
5) напряжение выходного сигнала, не менее - 1,2 В;
6) остаточное напряжение импульсов

телесигнализации не более - 30 мВ;
7) частота импульсов телесигнализации - 435+-50 Гц.
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Питание УСЛТ производится от источников постоянного тока
напряжением 5 В, 12В и минус 12В при токах потребления не более 0,2,
0,1 и 0,08 А соответственно.

6.8.2 Устройство и работа УСЛТ
УСЛТ состоит из двух независимых частей УСЛТ0 и УСЛТ1,

предназначенных для подключения двух ИП ЦЕНТР - КМ .
Рассмотрим принцип работы одного УСЛТ.
В состав УСЛТ входят следующие устройства:
1) передающее устройство ( D23.1, D24,R27-R33,C16-C18, VT3, VT4);
2) приемное устройство (D26-D28,R34-R46,C28-C31,VD5-VD8);
3) схема формирования команд "Взять объект под охрану", "Снять

объект с охраны" ( D21.1,D21.2,D22.1,D22.2,VU1, VU2,VT1, VT2,R17-
R26);

4) cхема модулирования импульсов движения ( D23.1).
Прямоугольные импульсы, частотой 1080 Гц,с контакта А6 разъема

Х1 поступают на микросхему D23.11, управление которой осуществляется
процессором через порт ввода-вывода D32 по выходу IN3 .

Далее этот сигнал поступает на фильтр-усилитель передатчика,
выполненный на операционном усилителе D24 и транзисторах VT3,VT4.

C выхода усилителя уже синусоидальный сигнал той же частоты
поступает на трансформатор Тр1 . С выхода трансформатора сигнал, через
контакты Б8,Б9 (Б10, Б11) подается в линию трансляции.

Одновременно с трансформатора сигнал с линии связи, поступает на
вход приемника. Частота принимаемого входного сигнала 435 Гц.

На входе приемника установлен усилитель-ограничитель D27, на нем
происходит первичное усиление сигнала с линии. На диодах VD5,VD6
происходит ограничение усиленного сигнала до амплитуды 0,6 В.

C выхода этого ограничителя входной сигнал поступает на
резонансный полосовой фильтр с мостом Вина в цепи положительной
обратной связи, выполненный на операционном усилителе D26.Фильтр
настроен на частоту 435Гц. Усиленный сигнал на этой частоте поступает
на компаратор D5, предназначенный для регулировки чувствительности
схемы. При поступления сигнала тревоги, на выходе компаратора
появляется сигнал лог.1, который поступает на вход D21.5 и далее в D32,
после этого эти сигналы анализирует процессор.

Коммутация транзисторов VT1,VT2 осуществляется через оптроны
VU1, VU2, предназначенные для гальванической развязки цепей
управления и линии трансляции. Включение оптронов происходит по
сигналам IN1, IN2 с портов А и В микросхемы D32 . Одновременное
открытие транзисторов VT4 и VT5 исключено схемой на элементах D22.1,
D22.2.
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При поступлении команды "Взять под охрану" на вход IN1 из порта
ввода-вывода, открывается транзистор VT1 и в линию связи поступает
сигнал напряжением 12В.

При поступлении команды "Снять с охраны" на вход IN2, открывается
транзистор VT2 и в линию связи поступает минус 16 В. Диаграмму
работы, длительность импульсов движения и синхроимпульса
обеспечивает объектовая программа процессора.

Цикл обращения к УТ начинается одновременно для обоих УСЛТ.
Объектовая программа также проверяет наличие промежуточных
контрольных импульсов и при нарушении диаграммы цикла записывает во
внутренние ячейки памяти информацию о сбоях, эта информация доступна
для чтения из ПК в режиме ТЕХНОЛОГИЯ. Если сбой повторился четыре
раза подряд, то в КСПИ формирует сообщение АВАРИЯ УСЛТ , после
восстановления диаграммы цикла в ПК поступает сообщение об
устранении аварии.

КСПИ обеспечивает дистанционное включение и отключение питания
ИП.

На плате КСПИ имеются четыре светодиода , которые служат для
контроля за работой УСЛТ. VD13 загорается при подаче в линию
трансляции синхроимпульса. VD14 загорается при обнаружении
контроллером сбойного цикла. VD15 и VD16 показывают прием
контрольных импульсов или импульсов тревоги.

Оба УСЛТ контроллера работают аналогично.
На рис. 6.6 приведены форматы портов ввода-вывода процессора при

работе с УСЛТ ЦЕНТР-КМ.
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Рис. 6.6. Форматы портов процессора при работе с УСЛТ ЦЕНТР-КМ

6.9 КСПИ СТРУНА ЛИПГ. 468354.006
КСПИ СТРУНА предназначен для приема и распознавания кодовой

последовательности при работе совместно с приемным модулем
радиосистемы передачи извещений СТРУНА.

КСПИ обеспечивает преобразование протокола обмена информацией
РСПИ СТРУНА в протокол обмена, принятый в изделии.

КСПИ состоит из УСЛТ и процессора.
УСЛТ подключается к приемнику РСПИ СТРУНА через

последовательный цифровой вход, а к процессору через параллельный 16-
разрядный регистр данных и порт управления.
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6.9.1 Технические хаpактеpистики УСЛТ :
1) питание УСЛТ производится от одного источника постоянного тока

напряжением 5 В, ток, потребляемый УСЛТ от источника питания,
составляет не более 0,1 А;

2) выходной ток параллельного регистра данных не более 1,7 мА, что
обеспечивает выходное напряжение низкого уровня не более 0,4 В и
выходное напряжение высокого уровня не менее 2,4 В;

3) выходной ток порта управления не более 1,0 мА, что обеспечивает
выходное напряжение низкого уровня не более 0,4 В и выходное
напряжение высокого уровня не менее 2,4 B;

4) входной ток параллельного регистра ввода-вывода не более 0,1 мА
(допустимое входное напряжение низкого уровня от 0 до 0,8 В,
допустимое входное напряжение высокого уровня от 3,5 B до 5,0 В);

5) входной ток последовательного входа не более 0,1 мА (допустимое
входное напряжение низкого уровня от 0 до 0,8 B, допустимое входное
напряжение высокого уровня от 3,5 B до 7,0 B).

6.9.2 Функционально УСЛТ состоит из следующих узлов:
1) входного буфера со схемой управления;
2) устройства выделения синхроимпульсов;
3) сдвигового регистра;
4) схемы распознавания кодовой посылки;
5) параллельного регистра данных-адреса и порта управления;
6) схемы контроля .
Входной буфер состоит из преобразователя уровня (D3.1),

согласующего выходной сигнал приемника со схемой УСЛТ, и схемы
управления (D1), позволяющей с помощью сигнала блокировки
переключить вход УСЛТ с приемника на сигнал тестовой
последовательности.

Устройство выделения синхроимпульсов сотоит из схемы выделения
фронта (спада) входного сигнала (D2, D3, R11, C1), делителя частоты (D5,
D6), дающего на выходе частоты 16 КГц и 2 КГц, и схемы задержки (D7)
на сдвиговом регистре. Синхроимпульс TACT длительностью 62,5 мкс
появляется на выходе D7 с задержкой 0,25 мс ( 4 такта по 16 КГц ) после
изменения входного сигнала. Таким образом, из старт-стопной
последовательности с длиной бита 0,5 мс выделяются синхроимпульсы.

Сдвиговый регистр (D9, D11...D14) по сигналам TACT пропускает
через себя кодовую последовательность, принятую со входа УСЛТ.
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Схема распознавания кодовой посылки ( D17, D18) выдает сигнал
RDY(L) при появлении на входах параллельного регистра достоверной
информации ( наличие защитного интервала, старт- и стоп- биты,
корректный код баркера, A0 = A7 = 1), а также выдает сигнал ALM(H) при
соответствующем коде баркера.

Параллельный регистр данных-адреса (D15, D16) постоянно
записывает информацию с параллельных выходов сдвигового регистра по
спаду сигнала TACT. При появлении сигнала RDY(L) триггер D19
блокируется и блокирует сигнал записи в параллельный регистр. При этом
на выходе триггера появляются сигналы готовности READY(H) и
состояния кода баркера ALARM(L), а на выходах параллельного регистра
сохраняется информация, расцененная как достоверная. Дальнейшая
запись в параллельный регистр возможна только после подачи на схему
импульса сброса RESET(H).

Схема контроля линии трансляции выполнена на элементах D4, D8,
D10 и H1, H2. При отсутствии изменения входного сигнала счетчик D8
заполняется и после самоблокировки выдает постоянный уровень
логической единицы, что свидетельствует об отсутствии сигналов
радиоканала ( либо большом уровне помех, если при этом сигнал
PRM/OUT(H) также единичный). О сигналах PAUSE, PRM/OUT можно
судить по индикаторам H1, H2.

На рис. 6.7 приведены форматы портов процессора при работе с
УСЛТ СТРУНА.
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Рис.6.7. Форматы портов процессора при работе с УСЛТ СТРУНА
6.10. Контроллер DSC-ADEMCO ЛИПГ. 468354.007
КСПИ DSC-ADEMCO предназначен для сопряжения изделия с

охранными панелями типа DSC, ADEMCO, передающими извещения по
коммутируемым телефонным линиям с использованием протоколов
передачи RADIONICS 2300 (1400) и ADEMCO SLOW.
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Технические характеристики КСПИ:
1)максимальное количество телефонных линий,

подключаемых к КСПИ - 2;
2) способ набора номера - импульсный;
3) рабочее напряжение телефонной линии - 60 +- 10% В;
4) напряжение вызова - 80-20 В;
5) чувствительность приемной части на частоте 1800 Гц,

не менее - 300 мВ;
6) уровень выходного напряжения передатчика на

сопротивлении нагрузки 680 Ом не менее - 500 мВ;
7) частота передатчика при соединении

- для протокола RADIONICS 2300/1400 - 2300/1400 +- 0,9% Гц;
- для протокола ADEMCO SLOW - 2300/1400 +- 0,9% Гц;

8) частота приема информации
- для протокола RADIONICS 2300/1400 - 1800 +- 0,9% Гц;
- для протокола ADEMCO SLOW - 1900 +- 0,9% Гц;

9) скорость передачи
- для протокола RADIONICS 2300/1400 - 40 бод;
- для протокола ADEMCO SLOW - 10 бод;

Питание КСПИ производится от источников постоянного тока
напряжением 5В, 12В и минус 12В. Токи , потребляемые КСПИ, не
превышают 1,0 А, 0,05 А и 0,02 А соответственно. Размеры печатной
платы КСПИ - 220*233 мм. Плата устанавливается в блок сопряжения и
соединяется с другими узлами блока с помощью разъема типа ГРПМ1-61-
ШУ2.

Рассмотрим работу основных частей платы. Схема электрическая
принципиальная КСПИ выполнена на четырех листах. На первых трех
листах показано устройство сопряжения с телефонной линией (УСТЛ) на
четвертом - процессор. Работа процессора описана в п.6.3, поэтому здесь
рассматриваться не будет.

УСТЛ имеет в своем составе следующие функциональные узлы:
1) адаптер телефонных линий;
2) приемник;
3) передатчик.
Cигнал с телефонных линий через контакты Б8, Б9 (Б10, Б11) разъема

Х1 через контакты реле K1 (K2) поступает на трансформатор T1 (T2),
который обеспечивает гальваническую развязку и согласование входного
сопротивления УСТЛ с сопротивлением телефонной линии. Одновременно
сигнал с телефонных линий поступает на схему контроля вызывного
напряжения H1, VU1 (H2,VU2).
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Нагрузкой снятия трубки служит резистор R23 (R24).
На операционном усилителе D31 (D32) собраны предварительный

усилитель и полосовой фильтр, настроенный на среднюю частоту рабочей
полосы частот принимаемого сигнала, на нем же осуществляется
детектирование сигнала и преобразование в сигнал логического уровня.
Уровень компаратора выставляется резистором R67 (R68) таким образом,
чтобы обеспечить сравнение с выделенным на детекторе VD20, VD21
(VD23, VD24) выпрямленным напряжением рабочей частоты сигнала.
Поэтому уровень логической единицы на выходе элемента D33.3 (D33.6)
соответствует принимаемой пачке импульсов, а уровень логического нуля
- их отсутствию.

Передатчик содержит в своем составе управляемый электронный
генератор синусоидального сигнала, частота которого задается
программно в виде кода на выводах порта A (параллельный порт на
элементе D20). Генератор-делитель выполнен на элементах D22- D26, а
преобразователь прямоугольного напряжения в синусоидальное
осуществляется на цифроаналоговом преобразователе D27...D29. На
операционном усилителе D29 и транзисторах VT2, VT3 выполнен
усилитель мощности передатчика, сигнал с которого через контакты реле
K3 (K4) подается на трансформатор канала приема-передачи T1 или T2.
Уровень выходного напряжения передатчика регулируется переменным
резистором R43.

6.11. Контроллер УТ ЛИПГ. 425652.001
Контроллер УТ (КУТ) предназначен для обеспечения одновременной

работы в составе изделия СПИ КОМЕТА-К с групповыми
концентраторами КОМЕТА-К и ППК ПРИТОК-А ЛИПГ. 425212.001.

Технические характеристики:
1) напряжение электропитания, В - 5 (+- 5%);
2) ток потребления, мА, не более - 120.
Контролер УТ устанавливается вместо платы логики УТ (ПЛУТ) в

блоке УТ исполнительного полукомплекта СПИ КОМЕТА-К.
Контроллер УТ имеет в своем составе однокристальный

микропроцессор DD3, дешифраторы направлений DD5 и DD6, входные
триггеры Шмидта на элементах DD1, R1, R2, R3, R4 , ключи управления
передатчиками DD4.1, индикаторы состояния контроллера -
VD3,VD4,VD5,VD6.
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Обмен между контроллером УТ и КСПИ осуществляется через
универсальный асинхронный приемопередатчик, встроенный в
микросхему DD3 . Информация передается последовательным кодом в
симплексном режиме.

Обмен между контроллером УТ и направлениями осуществляется
через программный асинхронный приемопередатчик. Информация
передается либо последовательным кодом (при работе с ППК), либо
посылками разной длительности (при работе с ГК).

Демодулированные команды от КСПИ с контакта А28 разъема Х1
через элементы R2, DD1.3, DD4.2 поступают на вход RXD микросхемы
DD3.

Закодированные сообщения и ответы на команды поступают с выхода
TXD микросхемы DD3 через ключ DD4.1 на контакт А27 разъема Х1 и
далее модулируются передатчиком УТ .

Цикл работы с КУТ начинается после загрузки объектовой программы
в КСПИ. КСПИ посылает запрос в КУТ, и если на УТ выключалось
питание, то КУТ посылает в КСПИ запрос об охраняемых направлениях.

КСПИ передает информацию об охраняемых направлениях и после
того, как УТ успешно приняло их, следует команда о начале работы.
Контроллер УТ приступает к проверке импульсов дежурного режима на
каждом охраняемом направлении, при этом проверяется не только наличие
сигнала частотой 18 КГц на направлении, но также и то, что сигналы
имеют параметры, соответствующие параметрам сигналов ГК и ППК. Для
включения нужного направления двоично-десятичный код номера
направления выводится на порт P2 микросхемы DD3 (выводы 21...28), а
затем через дешифраторы DD5, DD6, и далее через, контакты разъема Х1
на платы МЭП блока УТ КОМЕТА-К. Импульсы дежурного режима с
контакта А19 разъема Х1 поступают через элементы R1, DD1.1 , DD1.2
поступает на вход 3 микросхемы DD3. В случае отсутствия этих
импульсов КУТ производит запрос аппаратуры, подключенной к данному
направлению. При совпадении контрольной суммы с ППК Приток-А или
приема информации с концентратора КОМЕТА-К, контроллер УТ
передает соответствующее извещение в КСПИ. В случае нормального
дежурного режима КУТ переходит к следующему направлению. В случае
возникновения ошибки приема сигналов с ГК или ППК, на КСПИ
передается сообщение об аварии направления и это направление
опрашивается через 100 циклов контроля направлений, при устранении
аварии передается соответствующее сообщение в КСПИ.
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Светодиоды VD3...VD6 индицируют следующие состояния:
1) VD3 - индикатор загрузки программы в КУТ;
2) VD4 - индикатор приема от КСПИ;
3) VD5 - индикатор передачи в КСПИ;
4) VD6 - индикатор наличия команды в УТ.
6.12. Стабилизатор ЛИПГ. 423141.003
Стабилизатор предназначен для выработки напряжений постоянного

тока 12 В и минус 24 В. Напряжение 12 В используется для выходных
цепей КСПИ ЦЕНТР-КМ, а напряжение минус 24 В - для работы КСПИ
НЕВА. Стабилизатор устанавливается в блок сопряжения варианта
исполнения -04. Максимальный выходной ток напряжения 12 В - 1 А, а
напряжения минус 24 В -1,5 А.

Стабилизатор состоит из двух линейных стабилизаторов.
Стабилизатор 12 В выполнен на микросхеме КР142ЕН5, а стабилизатор
минус 24 В выполнен на транзисторах VT1, VT2.

Установка стабилизатора в блок сопряжения производится с помощью
разъема типа ГРПМ-61-ШУ2.

Стабилизатор имеет защиту от короткого замыкания на выходе.
Стабилизатор выполнен на печатной плате размером 110*233 мм.

Изм. Лист № докум. Подпись Дата

Лист

66
ЛИПГ.425618.001 ТО

П
од
пи
сь

и
да

т
а

И
нв

.
№

ду
бл

.
В
за

м
.
ин
в.

№
П
од
пи
сь

и
да

т
а

И
нв

.
№

по
дл

.



7 КОНСТРУКЦИЯ

7.1. Конструктивно изделие состоит из блоков сопряжения, к которым
с одной стороны подключаются УТ (ИП) СПИ, а с другой стороны -
персональные компьютеры. Для обеспечения автоматизированной тактики
взятия под охрану и снятия с охраны на охраняемых объектах должны
быть установлены приборы приемно-контрольные ПРИТОК-А
ЛИПГ.425212.001, поставка которых может производится отдельно.

Блок сопряжения представляет собой настольно-настенную
конструкцию, в которой на разъемах устанавливаются печатные платы
(см.п.6.1), вторичные источники электропитания. К разъемам блока
подключаются соединительные кабели ПК, модемов и линии трансляции.

Все устройства, входящие в состав блока сопряжения, выполнены на
печатных платах размером 220*233 мм и имеют разъемы типа ГРПМ1 с
числом контактов 45 и 61.

На передних панелях блоков расположены органы управления и
элементы индикации.
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8 УКАЗАНИЕ МЕР БЕЗОПАСНОСТИ

8.1 При эксплуатации изделия обслуживающий персонал должен
соблюдать меры безопасности, приведенные в инструкции по
эксплуатации персонального компьютера, входящей в состав изделия.

8.2 До включения питания блока изделия необходимо проверить
целостность соединительных кабелей и наличие злектрического
соединения между корпусами блоков сопряжения варианта исполнения -04
и корпусами компьютеров.

8.3 Перед началом работы необходимо убедиться в том, что блоки
сопряжения и компьютеры изделия надежно заземлены.

8.4 Категорически запрещается эксплуатация блоков сопряжения
изделия при снятых кожухах.

Внимание! На платах источников питания блоков сопряжения и ПК
имеются точки с высокими уровнями напряжений, опасными для жизни.

8.5 Запрещается подключать и отключать соединительные кабели и
проводить замену печатных плат в блоках сопряжения и ПК при
включенных напряжениях электропитания.

8.6 К работе по монтажу, настройке, эксплуатации и ремонту
аппаратуры изделия должны допускаться лица не моложе 18 лет, имеющие
необходимую квалификацию, прошедшие инструктаж и усвоившие
безопасные методы работы согласно " Правил техники безопасности и
производственной санитарии в электронной промышленности", раздел "К".
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9 ПОДГОТОВКА К РАБОТЕ

9.1 Порядок подготовки к работе
Подготовка к работе изделия заключается в подготовке к работе

персональных компьютеров, установке на них программного обеспечения
АРМ, подготовке базы данных охраняемых объектов, базы данных наряда
и подготовке блоков сопряжения.

Изготовитель оставляет за собой право вносить изменения в
программное обеспечение и конструкцию изделия с целью расширения его
функциональных возможностей. В связи с этим возможны незначительные
отличия в установке ПО на ПК и в настройке изделия.

Порядок подготовки к работе изделия должен быть следующим:
1) необходимо определить конфигурацию аппаратуры ПЦО и

составить схему соединений;
2) подготовить компьютеры АРМ;
3) соединить аппаратуру изделия (компьютеры, блоки сопряжения)

между собой;
4) установить и настроить программное обеспечение;
5) подготовить базы данных охраняемых объектов и наряда.
9.2 Структурная схема технических средств
Для определения конфигурации технических средств ПЦО

необходимо составить схему соединений. Примерная схема соединений
представлена на рис. 9.1.

На схеме необходимо указать:
1) количество АРМ , их номера (от 0 до 9);
2) количество блоков сопряжения, их номера (от 0 до 2);
3) порядок подключения БС к АРМ (через интерфейс RS-232 или

через модем).
На схеме необходимо указать статусы каждого АРМ в соответствии с

типом связи:
1) N1 - связь АРМ с БС через COM-порт;
2) N2 - связь АРМ с БС через локальную сеть;
3) N3 - связь АРМ с БС через модем;
4) N4 - резерв;
5) N5 - связь АРМ с пейджинговой станцией.
СПИ ПЦО необходимо распределить по типам и поставить им в

соответствие определенный КСПИ в соответствующем БС.
Каждому КСПИ необходимо поставить в соответствие один или два

диапазона номеров КАРТОЧЕК и при необходимости - наименование
пульта.
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Эти данные нужно внести в таблицу состава аппаратуры для каждого
из БС. Данные из таблицы необходимы для последующего ввода их в
компьютеры АРМ при настройке ПО изделия. Здесь же необходимо
отметить закрепление диапазонов карточек базы данных между АРМ.

Рис. 9.1. Пример схемы соединений аппаратуры изделия
с двумя блоками сопряжения.

Примечания-
1. Статус АРМ офицера лучше установить равным 2.
2. Для статуса 1 на схеме нужно отметить номер используемого порта

компьютера для связи с БС - COM1 или COM2.
Номер каждого КСПИ состоит из трех цифр, где первая цифра -номер

БС, а две последующие - позиционный номер КСПИ внутри этого БС.
В табл.9.1 приведен пример заполнения таблицы состава аппаратуры.
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9.3 Подготовка компьютеров
Подготовка компьютеров включает в себя установку операционной

системы, проверку работы ПК, установку сетевых адаптеров и модемов
(при необходимости).

Табл. 9.1

Перед установкой программного обеспечения изделия необходимо:
1) отформатировать винчестер ПК таким образом, чтобы на диске С

было свободно не менее 40 Мбайт;
2) установить версию MS-DOS 6.0 и выше;
3) с помощью стандартной тестовой программы (CHEKCIT)

протестировать ПК, при этом особое внимание следует обратить на
исправность портов RS-232;

4) установить в каталоге C:\DOS файлы HIMEM.SYS, EMM386.EXE,
SMARTDRV.EXE.;

Номер
КСПИ

Номер
УСЛТ

Тип СПИ Обозначение
пульта СПИ

Диапазон
номеров

Номер
АРМ

Примеч

Блок N 0 Установлен на ПЦО
000 0 КОМЕТА Волга 1000-1999 0 100 напр.
001 0 СТРУНА Кама 2000-2019 0 20 напр.
002 0 АТЛАС-2 Кубань 2201-2230 1 30 кл.
003 0

1
ЦЕНТР-
КМ
ЦЕНТР-
КМ

Лена
Ангара

24012520
2601-2720

1 120кл.
120 кл.

004 0
1

НЕВА10М
НЕВА-10

Витим
Вилюй

30003099
3200-3299

1 100кл.
100 кл.

005 0
1

ЦЕНТР-М
ЦЕНТР-М

Дон
Ока

40014100
4201-4300

1 100кл.
100 кл.

006 0
1
2
3

ФОБОС
ФОБОС
ФОБОС
ФОБОС

Днепр
Дунай
Зея
Амур

5000-5119
5200-5319
5400-5519
5600-5719

3 120РN1
120РN
2120РN3
120РN4

Блок N 1 Установлен на АТС-32
100 0

1
НЕВА-10
НЕВА-10

Шилка
Обь

60006099
6200-6299

2 100 кл.
100 кл.

101 0
1

ЦЕНТР-М
ЦЕНТР-М

Енисей
Аргунь

7001-7100
7201-7300

2 100 кл.
100 кл.
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5) убедится, что в CMOS SETUP компьютера не используется область
памяти D000 (если в CMOS есть запись типа "Adaptor ROM Shadow D000,
32K", то состояние этой функции необходимо изменить на "Disabled" -
выключено);

6) объем оперативной памяти ПК должен быть не менее 4 Мбайт;
7) в каждый компьютер АРМ изделия установить сетевой адаптер и

настроить его драйвер IPX.COM согласно инструкции из комплекта
поставки СА или c помощью программы IPXSETUP.EXE из состава ПО
изделия.

9.3.1 При установке локальной сети изделия выполните следующее:
1) заземлите все компьютеры, которые будут соединены в сеть;
2) убедитесь, что длины коаксиальных кабелей, поставляемых с

изделием, хватает для соединения АРМ между собой;
3) ознакомтесь с программным обеспечением адаптеров сети -

драйвером IPX.
Драйвер IPX имеет ключи:
1) /I - вывод версии и информации о загрузке;
2) /? - вывода экрана помощи;
3) /D - вывод опций оборудования;
4) /O - загрузка опции оборудования <ном> ;
Необходимо правильно установить конфигурацию сетевого адаптера

и, в соответствии с этим, конфигурацию вашего IPX.
На каждом адаптере необходимо установить номер прерывания IRQ,

адрес ввода-вывода IO и адрес буферной памяти RAM.
В 90% случаев адаптер прекрасно работает в опции 0, что

соответствует для 8-битового адаптера IRQ 2,IO=2E0h, RAM at D000:0.
Для установки этой конфигурации на плате необходимо установить

перемычки согласно описанию.
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Для установки конфигурации IPX нужно использовать утилиты,
поставляемые в комплекте с сетевым адаптером или воспользоваться
программой IPXSETUP из состава ПО изделия.

Помните, что полностью одинаковых ПК не бывает, поэтому в ПК
могут быть заняты: 2-е прерывание, порт ввода-вывода 2Е0h, а также ОЗУ
D000:0 под другие внешние устройства.

Выяснить, что конкретно мешает вашей сетевой плате, что нужно и
можно изменить с помощью программ si.exe, afd.exe или debug.exe из
комплекта стандартного ПО компьютера.

Часто в таких случаях достаточно изменить IRQ, можно вместо IRQ=2
поставить 5, которое зарезервировано под второй принтер и как правило,
не используется.

Если это не помогло, стоит проверить ОЗУ. Для это нужно вынуть
сетевую плату и проверить отладчиком afd.exe или debug.exe состояние
ячеек памяти D000:0. Должно быть FFh. При установленной плате должно
быть D1h (для ArcNet).

Если что-нибудь другое, например - 55AAh, то это должно вас
насторожить. Если вы убедились, что надо изменять адрес памяти, то
необходимо выбрать другую опцию. Выбирайте для начала из
предложенных по команде IPX /D. На рис.9.2 показан примерный вид
экрана при подаче команды IPX/D.

Novell IPX/SPX v3.02 Rev. A (901218)
(C) Copyright 1985, 1990 Novell Inc. All Rights Reserved.
0. IRQ 2, IO=2E0h, RAM at D000:0
1. IRQ 3, IO=280h, RAM at D800:0
2. IRQ 4, IO=260h, RAM at C800:0
3. IRQ 5, IO=360h, RAM at CC00:0
4. IRQ 11, IO=2E0h, RAM at C000:0
5. IRQ 15, IO=260h, RAM at D400:0
6. Driver Configurable by Jumpers Utility

Рис. 9.2. Примерный вид экрана ПК при подаче команды IPX/D.

Помните, что в конце концов конфигурация сетевой платы и IPX.com
ДОЛЖНА СОВПАДАТЬ.

После настройки адаптеров необходимо сначала соединить
последовательно между собой, а затем включить все ПК. При включении
не менее двух ПК красный индикатор на плате адаптера должен постоянно
гореть, а не мигать.
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Для проверки правильности соединения и работы сети запустите
программу COMCHECK. При этом для более жесткого контроля
необходимо установить максимальную частоту передачи пакетов (1 раз в
секунду) и минимальное время жизни станции (11 секунд). Сеть работает
правильно, если на каждом ПК перечислены все включенные ПК и
обновление на экране происходит каждую секунду. Не торопитесь
выходить из программы COMCHECK, убедитесь в устойчивой работе всей
сети.

9.3.2 Если в составе изделия будет использоваться групповой канал
связи, то в ПК АРМ необходимо установить модемы. Перед установкой
модема в ПК необходимо:

1) настроить модем на работу с портом COM 3 (основной канал - N0)
или COM 4 (резервный канал - N1) в соответствии с инструкцией из
комплекта поставки модема;

2) если на модеме есть перемычки для установки сигнала прерывания
IRQ, то необходимо установить IRQ = 4 для COM3 илиIRQ = 3 для COM4.

9.3.3 Если в составе изделия будет использован пейджинговый канал
связи, то в один из ПК необходимо установить модем и настроить файл
PAGER.CFG.

Файл PAGER.CFG является текстовым файлом и может быть
подготовлен при помощи любого текстового редактора.

Параметры в файле должны располагаться с начала строки, по одному
в строке в следующем формате:

<имя параметра> = <значение>
Примечания-

1. Пустые строки и пробелы игнорируются;
2. Величина букв в именах параметров не имеет значения;
3. Нераспознанные и неправильные ( не соответствующие

приведенному формату) параметры тоже игнорируются. Ниже приведено
описание и примеры параметров файла PAGER.CFG:

1) INIT = ATZ &C1&D2 - это строка инициализации модема.
Приведенное значение этого параметра годится для большинства

модемов;
2) IALPREFIX = ATDT9W - префикс команды набора номера.
Приведенное в примере значение заставит модем набирать номер

тоном (T), вызвать город (9) и подождать гудка готовности станции (W),
что необходимо при работе по коммутируемому каналу;

3) DIALSUFFIX = суффикс команды набора номера.
Рекомендуется оставить этот параметр пустым, если вы не знаете,что

получится;
4) PHONE = 12-34-56 - номер телефона при работе по

коммутируемому каналу. Можно указать до пяти номеров в файле.
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5) PORT = 3 - номер последовательного порта ПК АРМ изделия через
который предполагается работа с сервером пейджинговой станции.
Значение его должно быть от 1 до 4.

6) IRQ = 4 - номер запроса прерывания последовательного порта.
Может не указываться, если он является стандартным для данного порта.
Может принимать значения от 2 до 7.

7) BAUDRATE = 2400 - скорость (в бодах) работы по
последовательному порту. Не рекомендуется ставить ее выше, чем
позволит удаленный модем.

8) LINETYPE = TELEPHONE - тип соединительной линии. Может
иметь значения - TELEPHONE (телефон), DIRECT (прямое соединение),
LEASED (выделенная телефонная линия).

9) INTERFACETYPE = STANDART - резерв. Оставлено для
совместимости с предыдущими версиями.

10) LOGIN = это пароль сервера пейджинговой станции. Может быть
пустым.

11) DIALTIMEOUT = 45 - время (в секундах), отведенное на набор
номера.

12) CALLTIMEOUT = 30 - время (в секундах), отведенное на вызов
сервера.

13) LINKTIMEOUT = 30 - время (в секундах), отведенное на
соединение с сервером.

14) DEFAULTPAGERTYPE = RUSSIAN - тип модема. Может быть
RUSSIAN или MULTILINGUAL. В случае MULTILINGUAL используется
внутренняя таблица перекодировки.

9.4 Соединение аппаратуры
При соединении аппаратуры между собой необходимо заземлить все

компьютеры и блоки сопряжения как на ПЦО, так и на АТС.
Сетевые адаптеры всех компьютеров соединяются между собой

согласно схеме (рис. 9.1) коаксиальным кабелем напрямую, либо через T-
коннекторы.

БС на ПЦО соедините согласно схеме с соответствующими АРМ с
помощью кабелей из комплекта поставки изделия. Разъем COM1 (COM2)
компьютера соединяется с одним из разъемов ЭВМ0-ЭВМ3 БС.

При связи АРМ с БС через модем, двухпроводная линия связи
подключается к разъему LINE модема.

9.5 Установка и настройка программного обеспечения
Установка ПО проводится на всех компьютерах с инсталляционной

дискеты. При установке ПО необходимо дополнительно руководваться
инструкцией, записанной на инсталляционной дискете.

Начальным паролем входа при запуске ПО является латинская буква
"a".
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При установке программного обеспечения на ПК АРМ необходимо:
1) создать на диске С директорию INSTALL;
2) переписать содержимое корневого каталога инсталляционной

дискеты изделия в созданную директорию;
3) внимательно ознакомиться с файлом READ.ME;
4) запустить файл RUNME.BAT и выполнить все рекомендации,

появляющиеся на экране.
После инсталляции необходимо в рабочую директорию переписать

файлы базы данных охраняемых объектов - CUSTOPS.DAL,
CUSTOPS.DAM, CUSTOPS.DAS, CUSTOPS.DAT (в том случае, когда база
готовилась на другом ПК).

После записи базы данных необходимо проовести ее проверку в
следующих меню:

1) ПАРОЛЬ/РЕГИСТРАЦИЯ - РЕАНИМАЦИЯ - ДИАГНОСТИКА
БАЗЫ КАРТОЧКА ПО ДАННЫМ;

2) ПАРОЛЬ/РЕГИСТРАЦИЯ - РЕАНИМАЦИЯ -
ВОССТАНОВЛЕНИЕ БАЗЫ КАРТОЧКА.

После запуска ПО всех АРМ необходимо на одном из ПК произвести
корректировку записей базы данных ТРЕВОГА в меню АРХИВ/СЕТЬ.

9.5.1 Настройка ПО изделия
Настройка ПО заключается в настройке файла autoexec.bat и файлов

конфигурации. Файл autoexec.bat корректируется автоматически при
инсталляции, а файлы конфигурации - в ручном режиме.

Настройка файлов конфигурации проводится на одном из АРМ в
меню АППАРАТУРА-НАСТРОЙКА СИСТЕМЫ. После настройки на
одном ПК файлы настройки CONFIG.VAR, PILPK.CFG, PULT.CFG с
помощью дискеты необходимо переписать на остальные ПК.

Эти файлы будут одинаковыми на всех АРМ ПЦО за исключением
файла CONFIG.VAR, который должен отличаться строкой номера АРМ -
NmARM = Х.

После запуска ПО и входа в меню АППАРАТУРА-НАСТРОЙКА на
основании данных таблицы 9.1 в ПК необходимо ввести информацию в
ТАБЛИЦУ КОНФИГУРАЦИИ, ТАБЛИЦУ КОМПЬЮТЕРОВ и ТАБЛИЦУ
КОНТРОЛЛЕРОВ.

Инструкция по редактированию таблиц может быть вызвана
клавишами F1 и CTRL&F1.

Программное обеспечение изделия может быть настроено на работу
не более чем с тремя блоками сопряжения, которые могут быть размещены
как на ПЦО, так и на АТС. Каждому блоку сопряжения должен быть
присвоен свой логический номер от 0 до 2.

При настройке ПО существуют следующие ограничения:
1) общее количество АРМ-ов на ПЦО - не более 10, каждому АРМу

присваивается логический номер от 0 до 9;
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2) ЭВМ в составе БС-05, устанавливаемые на АТС. имеют логические
номера начиная с 10. Эти номера устанавливаются на загрузочных
дискетах БС -05;

3) к одному АРМ может быть физически подключено не более одного
блока сопряжения (через стык RS-232 или через модемы).

Настройка программного обеспечения производится с помощью
установки ряда логических и цифровых параметров в меню НАСТРОЙКА-
ФОРМИРОВАНИЕ КОНФИГУРАЦИИ СИСТЕМЫ-ФОРМИРОВАНИЕ
ТАБЛИЦЫ КОНТРОЛЛЕРОВ-ФОРМИРОВАНИЕ ТАБЛИЦЫ
КОМПЬЮТЕРОВ.

Настройка ПО должна быть произведена на КАЖДОМ компьютере
изделия одинаково, за исключением таких параметров как номер АРМ,
номеров, закрепленных за данным АРМ. контроллеров и статусов
компьютеров.

9.5.1.1 Порядок редактирования файла конфигурации системы (файл
CONFIG.VAR).

В меню ФОРМИРОВАНИЕ КОНФИГУРАЦИИ СИСТЕМЫ
необходимо произвести установку логических и численных параметров.

Установка параметров производится с помощью ограниченного числа
клавиш по заранее сформированным 38 полям, из которых 17 имеют
логическое, а 21 - численное значение. Перемещение по полям
производится клавишами ВВЕРХ-ВНИЗ-ВПРАВО-ВЛЕВО, HOME,END, а
редактирование поля - клавишами TAB, SHIFT-TAB.

При установке курсорного окна на нужное поле, в нижней части
экрана появляется расшифровка каждого параметра.

Файл конфигурации системы CONFIG.VAR содержит следующие
логические и численные параметры.

Логические параметры.
01. BoTCN - фиксировать тревоги по принятым ППКОП-05ам дляГК

СПИ КОМЕТА (+) или нет (-) при поступлении сигнала АВАРИЯ
НАПРАВЛЕНИЯ.

02. BoTOP - фиксировать тревоги по принятым зонам для ППК
ПРИТОК-А (+) или нет (-) при поступлении сигнала АВАРИЯ с ППК.

03. BoSTO - разрешить (+) работу диспетчера в режиме офицера или
нет (-). По умолчании (-).

04. BoSOO - разрешитиь (+) работу офицера в режиме НАСТРОЙКА
или нет (-). По умолчании (+).

05. BoSrb - формирование списка сработавших объектов при создании
рапорта с селекцией по времени дежурства из наряда (+) или без нее (-).

06. BoFLN - разрешить вывод (+) на экран дисплея технологических
извещений с КСПИ или запретить (-) вывод.
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07. BoFLK - разрешить вывод (+) на экран дисплея извещений с ГК о
взятии (снятии) объектов в автоматическом режиме или запретить (-)
вывод.

08. BoFLP - разрешить (+) корректировку файла установок по
категориям охраняемых объектов при смене суток в автоматическом
режиме или запретить (-).

09. BoFOP - разрешить вывод (+) на экран дисплея извещений о
взятии (снятии) с ППК.

10. BoBAS - восстанавливать базу "КАРТОЧКА" (-), либо (+)
восстанавливать с изменением структуры.

11. BoTCH - запретить звуковую сигнализацию и вывод
транспорантов на экран дисплея (+) при получении тревожных сообщений
и сообщений об авариях из сети или разрешить(-).

12. BoSPR - сортировка списка проверенных объектов по номерам (+)
или по времени проведения проверки (-).

13. BoSCA - разрешить индикацию (+) нажатия клавиш Shift, Ctrl, Alt
или запретить (-).

14. BoKRM - разрешить запись (+) в файл регистрации
технологических сообщений или запретить (-).

15. BoRGS - запись (+) в файл регистрации всех сообщений или
только сообщения о загрузках и остановах программы АРМ (-).

16. BoSPP - в списке проверенных объектов "ПРОВЕРЕНЫ" номера
объектов и квартир отображаются черными цифрами на белом фоне до
получения сигнала сработки с объекта и красными на белом фоне, когда
сигнал поступил (+) и наоборот (-). По умолчанию (+).

17. BoBLK - индикация тревог , сработок и аварий в верхних строках
экрана с мерцанием (+) и без мерцания (-).

18. BoTRP - разрешить вывод транспоранта о проверенных , но не
взятых под охрану объектов (+) или запретить (-).

По умолчанию (+).
19. BoSRT - включена сортировка списка срабатываний при создании

рапорта по времени (+) или отключена(-). По умолчанию (+).
20. BoSSP - включить(+) вывод на экран "Таблицы состояния пультов"

в фоновом динамическом режиме при работе со списком тревог и сработок
или отключить (-). По умолчанию (+).

21. BoRAP - формировать список сработок , получаемый при создании
рапорта с повторениями обязательной и дополнительной информации (до
5 повторений) (+), либо без повторений , формируя список сработок только
последними записями по каждому пункту обязательной и дополнительной
информации (-).

22. BoAOS - формирование списка тревог для квартир из поля адрес
БД "КАРТОЧКА" (-) или из поля объект (+). По умолчанию (+).
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23. OTLAD - взятие под охрану и снятие с охраны объектов
обеспечивается только записью соответствующей информации в базу
"ТРЕВОГА" без передачи команд в КСПИ (+), либо с передачей команд (-).

Численные значения.
01. NmARM - номер АРМ в составе рабочих мест на ПЦО.
02. NmTSO - время (в минутах), отражающее разницу реального

времени и времени окончания охраны и необходимое для принятия
решения - формировать извещение ТРЕВОГА сразу после поступления
извещения СРАБОТКА, либо через время NmTWZ.

03. NmTWZ - время (в секундах), необходимое для ожидания звонка
хозоргана после снятия с охраны через тревогу для объектов.

04. NmHWZ - время (в секундах), необходимое для ожидания звонка
хозоргана после снятия с охраны через тревогу для квартир.

05. NmTWS - время (в секундах), необходимое для ожидания ПК
ответов от КСПИ.

06. NmOWS - время (в секундах), необходимое для ожидания ответов
от КСПИ при опросе ГК и ППК.

07. NmTCB - интервал времени (в минутах), в течение которого
успешно проверенный на взятие объект (квартира) не попадает в список
проверенных, вызываемых клавишей F8. По умолчанию - 5 минут.

08. NmITS - количество тревог или сработок в соответствующих
списках, необходимое для запрещения выдачи звукового сигнала при
поступлении новой тревоги или сработки.

09. NmSOK - время (в минутах), по истечении которого производится
проверка наличия связи АРМ с КСПИ (0 - отказ от проверки).

10. NmWTC - время (в секундах). необходимое для ожидания сигнала
с КСПИ при проверке тревожной сигнализации.

11. NmDKL - время (в секундах), в течение которого анализируется
прерывание от клавиатуры и , если его не было, то происходит запись на
диск в оперативную БД "ТРЕВОГА" при условии, что информация для
записи имеется (используется при наличии резервного источника питания
ПК), при отсутствии резервного источника NmDKL = 0.

12. NaPKP - количество попыток автоматического взятия под охрану
объектов и квартир после поступления сигнала ТРЕВОГА не позднее, чем
через 8 секунд для СПИ АТЛАС-2 (0 - 4), если на объекте установлен ПКП
(0 - запретить).

13. NcPKP - количество попыток автоматического взятия под охрану
объектов и квартир после поступления сигнала ТРЕВОГА не позднее, чем
через 8 секунд для СПИ типа ЦЕНТР-М (0 - 1), если на объекте установлен
ПКП (0-запретить).
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14. NnPKP - количество попыток (0-2) автоматического взятия под
охрану объектов и квартир после поступления сигнала ТРЕВОГА не
позднее. чем через 8 секунд для СПИ типа НЕВА-10 (0-2), если на объекте
установлен ПКП (0-запретить).

15. NfPKP - количество попыток автоматического взятия под охрану
объектов и квартир после поступления сигнала " ТРЕВОГА " не позднее.
чем через 8 секунд для типа СПИ ФОБОС (0 - 1), если на объекте
установлен ПКП (0-запретить).

16. NmNET - Этот параметр может принимать значения 1,2 и 3.
1 - при корректировке БД "КАРТОЧКА" вся введенная информация

передается автоматически всем включенным на данный момент АРМ.
2 - задается вопрос о целесообразности передачи.
3 - передача производиться не будет.
17. NmKRA - Этот параметр может принимать значения 1,2 и 3.
1 - при запуске программы автоматически происходит корректировка

БД ТРЕВОГА.
2 - задается вопрос о целесообразности корректировки.
3 - корректировка производиться не будет.
18. NmSF9 - Этот параметр может принимать значения 1,2,3,4.
1 - по клавише F9 команда о выключении звукового сигнала

передается всем ПК сети всегда (4 - никогда).
2 - передается за исключением интервалов времени 17-21, 5-09 час.
3 - Передается за исключением интервала времени 23-06 час.
19. NmRAM - количество микросхем ОЗУ при тестировании КСПИ.
20. NmStr - вpеменная задеpжка в секундах, в течение которой, если

не будет нажата любая клавиша и не поступят извещения от КСПИ, будет
гасится экран ПК. При 0 - гашения экрана производиться не будет.

21. NmSSK - время в секундах, необходимое для ожидания ответов от
КСПИ при опросе их состояния - фоновая таблица состояния. По
умолчанию - 10 с.

22. NmCLK - период времени (мин), через который производится
автоматическая корректировка времени на компьютерах.

23. NmRAP - переменная, обеспечивающая ввод дополнительной
информации в рапорт дежурного офицера, кроме обязательной :

1 - Доклад деж. по РОВД ;
2 - Доклад деж. по ПЧ ;
3 - Результат осмотра ГЗ;
4 - Причина срабатывания.
24. NmRet - количество попыток передачи информации на КСПИ.
25. NmSST - сортировка списка тревог , вызываемых клавишей F7 по

времени поступления сигнала (1), по номерам объектов (2) или по адресам
объектов (3).
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9.5.1.2 Порядок редактирования таблицы контроллеров (файл
PULT.CFG).

При настройке изделия на работу с КСПИ производится ввод в ПК
АРМ следующих параметров:

1) номера блока, в котором установлен контроллер;
2) физический номер контроллера (от 0 до 11) в блоке;
3) тип СПИ, с которой работает контроллер;
4) имя объектовой программы, которая загружается вконтроллер;
5) номер УСЛТ (0-5);
6) количество ключей, направлений по каждому УСЛТ отдельно;
7) начало диапазона номеров карточек по каждому УСЛТ;
8) обозначение УТ СПИ (при необходимости).
При формировании таблицы контроллеров используются клавиши:
1) для перемещения курсорного окна - стрелки ВВЕРХ-ВНИЗ-

ВПРАВО-ВЛЕВО, HOME, END, Page UP, Page Down;
2) редактирование - ENTER, латинская и цифровая клавиатуры;
3) удаление поля - клавиша DEL;
Примечание- Клавиша DEL удаляет выделенное поле и все, что за

ним. Так. например, при установке курсорного окна на поле блока и
нажатии на DEL Вы удалите описаниие блока и ВСЕХ ЕГО
КОНТРОЛЛЕРОВ !

4) вставка поля - клавиша INSERT;
5) Ctrl+Enter - ввод текстового обозначения (блока сопряжения,

контроллера;
6) пробел - взять под охрану направление (при настройке КСПИ на

работу с СПИ КОМЕТА, ЮПИТЕР);
7) выход из режима редактирования и запись новой конфигурации -

клавиша ESC.
Для вставки БС необходимо установить курсорное окно в крайнее

левое верхнее поле, нажать INSERT, ввести номер блока,нажать ENTER.
При описании контроллера блока необходимо:
1) установить курсорное окно на номер нужного блока , нажать

INSERT, ввести номер контроллера, нажать ENTER;
2) установить курсорное окно на поле ТИП АППАРАТУРЫ, нажать

ENTER, из таблицы типов СПИ выбрать нужный тип, нажать ENTER;
В изделии описываются следующие типы аппаратуры:
1 - СПИ КОМЕТА-К, ЮПИТЕР;
2 - СПИ СТРУНА;
3 - СПИ АТЛАС ;
4 - СПИ ЦЕНТР-КМ ;
5 - СПИ НЕВА ;
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6 - СПИ ЦЕНТР-М ;
7 - резерв;
8 - СПИ ФОБОС.
3) переместить курсорное окно на поле ИМЯ ПРОГРАММЫ, нажать

ENTER, ввести имя объектовой программы, нажать ENTER.
Для описания УСЛТ необходимо:
1) установить курсорное окно на номер нужного контроллера, нажать

INSERT, ввести номер УСЛТ, нажать ENTER;
2) установить курсорное окно на нужный номер УСЛТ, нажать

ENTER, ввести первый номер карточки из диапазона номеров,
закрепленных за данным УСЛТ и ввести общее количество ключей пульта;

3) описание направлений относится к аппаратуре типа СТРУНА,
КОМЕТА-К и ЮПИТЕР. Для ввода охраняемых направлений необходимо
навести курсор на поле НАПРАВЛЕНИЯ и нажать Enter. После этого
появляется окно, в котором надо выбрать нужное направление и нажать
ПРОБЕЛ, после чего оно поменяет цвет на белый.

4) для ввода обозначения СПИ необходимо установить курсорное
окно на поле УСЛТ, нажать Ctrl & Enter, ввести обозначение пульта,
нажать ENTER.

9.5.1.3 Порядок редактирования ТАБЛИЦЫ КОНФИГУРАЦИИ
КОМПЬЮТЕРОВ (файл PILPK.CFG).

В соответствии со схемой соединений в меню ФОРМИРОВАНИЕ
ТАБЛИЦЫ КОМПЬЮТЕРОВ необходимо произвести установку
СТАТУСОВ компьютеров, номеров блоков, номеров контроллеров в
блоках и их закрепление за компьютерами.

Закрепленный за данным ПК КСПИ - это контроллер, который будет
передавать извещение о сработке на данный компьютер.

Примечание- Если КСПИ не может передать информацию "своему"
АРМ, он передает извещения другим ПК.

Статус компьютеров устанавливается в колонке ST_PK, номер блока -
колонке NM_BC, номера контроллеров - в колонке CONTROLLERS.
Редактирование таблицы компьютеров производится с помощью клавиш
перемещения курсора , ENTER, и ESC.

Для ввода нужного значения необходимо :
1) установить курсорное окно на нужную строчку в таблице, нажать

ENTER, ввести необходимое значение и нажать ESC;
2) удаление номера АРМ в колонке ST_PK и номера блока в колонке

NM_BC производится вводом значения 255.
Примечания-

1) Первая колонка таблицы НЕ РЕДАКТИРУЕТСЯ.
2) Номер контроллера - трехзначный. Первая цифра - номер блока (0-

2), две последующих - номер контроллера в блоке.
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9.6 Подготовка баз данных, паролей
Подготовку базы данных охраняемых объектов лучше всго проводить

на одном компьютере, а затем переписать ее на другие АРМ изделия.
Подготовку базы данных наряда достаточно провести на том АРМ, на
котором будет проводится формирование суточного рапорта. Список
паролей должен формироваться на каждом АРМ отдельно. Инструкция по
вводу паролей и порядке их редактирования вызывается клавишей F1 в
меню ПАРОЛЬ-СОЗДАНИЕ.

Примеры заполнения карточек базы данных охраняемых объектов
имеются в составе ПО изделия - это карточки с номерами 1035, 1055, 1045.
Кроме этого в составе ПО имеется файл README, в котором описан
порядок нумерации карточек в базе данных c привязкой их к номерам
ключей СПИ.

В карточки, например в поле СХЕМА ОБЪЕКТА, рекомендуется
вводить такую полезную информацию, как фамилию техника, тип прибора
применяемого для охраны и др.

В первые строчки ответственных лиц лучше всего внести фамилии
тех, кто чаще всего сдает объект под охрану.

После того, как будут заполненны все карточки, их нужно проверить в
меню оператора, выбрав опцию ДИАПАЗОН. Наличие в базе данных всех
карточек является необходимым условием при подключении ИП СПИ к
изделию.

После подготовки базы КАРТОЧКА, она должна быть переписана на
все ПК в рабочую директорию PRITOK.

Особенности заполнения базы КАРТОЧКА для работы с СПИ
КОМЕТА-К, ЮПИТЕР, охранными панелями и ППК описаны в п.9.8.

Первоначальное обучение дежурного персонала следует проводить
без подключения изделия к ИП СПИ с использованием режима отладки
рабочей версии или демонстрационной версии ПО.

Демонстрационная версия позволяет работать с объектами не
обращаясь к блоку сопряжения. Для имитации извещений ТРЕВОГА
достаточно нажать клавиши CTRL+F1, затем ввести цифру 7 (ввод номера
объекта). Таким образом, можно создавать штатные ситуации и
отрабатывать навыки работы.
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9.7 Порядок подключения СПИ
Подключение к изделию ИП СПИ проводится в соответствии с

табл.9.1 и схемой блока сопряжения.
Линии трансляции от ИП СПИ подключаются к клеммным колодкам

блоков сопряжения.
Первая пара контактов колодки соответствует УСЛТ N 0 КСПИ N 0

блока (L0,L1,) вторая пара - УСЛТ N 1 КСПИ N 0 (L2,L3), третья пара -
УСЛТ N 0 КСПИ N 1 ( L0,L1) и т.д.

9.7.1 Особенности подключения к БС ИП СПИ НЕВА-10 и ЦЕНТР-М
приведены в табл. 9.2.

Примечание- При подключении ИП СПИ НЕВА-10 (10М) может
потребоваться переполюсовка линий связи и обязательно должен быть
подключен к БС третий проводник связи (заземление).

Таблица 9.2

Тип СПИ Обозначение
линии БС

Номер
ИП(УСЛТ)

Обозначение
линии ИП

ЦЕНТР-М L0
L1
L2
L3

0
0
1
1

Л2
Л2
Л1
Л1

НЕВА-10,
НЕВА-10М

L0
L1
L2
L3

0
0
1
1

Л1
Л2
Л1
Л2

9.7.2. При подключении СПИ ФОБОС, необходимо установить
переключатели номеров на ретрансляторах в соответствии с номерами,
установленными в таблице контроллеров (N УСЛТ) от 1 до 4.

К КСПИ ФОБОС подключается одна линия связи от АТС, к которой
может быть подключено от 1 до 4 ретрансляторов СПИ ФОБОС.
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9.7.3 Особенности подключения к изделию СПИ КОМЕТА-К .
В базе данных по охраняемым объектам (квартирам) для СПИ

КОМЕТА-К и ЮПИТЕР для каждого охраняемого направления
резервируется 10 номеров с 0 до 9, например N 8001 - направление 00,
ППКОП-05 ГК N1, N 8344 - направление 34, ППКОП-05 ГК N4.

Примечание- Прибора ППКОП-05 с номером 0 не существует, но под
этим номером формируется вспомогательная карточка ХХХ0, в которую
вносится информация о расположении ГК и другие сведения.

9.7.4 Особенности работы изделия с охранными панелями типа DSC,
ADEMCO, NAPCO.

В изделии обеспечивается прием, обработка и регистрация извещений
с охранных панелей в двух режимах работы - максимальном и
минимальном. Изделие обеспечивает прием следующих видов извещений:

1) взятие под охрану с идентификацией номера хозоргана (по списку)
авто:<N>фамилия;

2) снятие с охраны с идентификацией номера хозоргана (по списку)
авто:<N>фамилия;

3) тревога охранных зон (с идентификацией N сработавшей зоны) -
Шлейф N ХХ: наименование объекта;

4) тревога-пожар пожарной зоны ( без идентификации сработавшей
зоны) ПЖ0 : наименование объекта;

5) восстановление охранных (пожарных) зон (без идентификации
зоны) восстановление шлейфа;

6) тревожная кнопка - ТС: наименование объекта;
7) пожарная кнопка - ПС: наименование объекта;
8) тревога-авария (с идентификацией N неисправности) - АВN:

наименование объекта;
9) восстановление аварии (с идентификацией N неисправности);
10) периодический тест канала связи;
11) частичное взятие (с пропуском зон);
12) пропуск зон;
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13) операции ручной тактики (записи в БД) -
- взят под охрану <1> фамилия
- снят с охраны <1> фамилия
в том числе для максимального режима -
невзятие ключа при наличии запроса на взятие
- нет взятия - авто: <N> фамилия;
неснятие ключа при наличии запроса на снятие
- нет снятия - авто: <N> фамилия;
При обнаружении ошибок коммуникации производится запись в файл

регистрации АРМ протокола связи КСПИ с указанием N ошибки.
9.7.4.1 Минимальный режим
Номер объекта программируется в панели. Поэтому при описании в

файле конфигурации ПРИТОК задается первый номер диапазона и
количество объектов так, чтобы требуемый номер попал в диапазон,
обслуживаемый данным контроллером.

Проблема охраны самой телефонной линии в этом случае
рассматривается отдельно и, при необходимости, может быть решена с
помощью отдельного ключа (с отдельным номером карточки).

9.7.4.2 Максимальный режим
Первый номер диапазона и его размер выбираются равными 0:0 и

релейный выход панели соединяется с к ключом СПИ ручной тактики.
Ключ осуществляет охрану телефонной линии и производит первичную
передачу тревоги.

Охранная панель, установленная на объекте с номером ХХХХ,
программируется с этим номером. Карточка с ХХХХ принадлежит
диапазону СПИ ручной тактики и отрабатывает команды, отправляемые
оператором по этому ключу. Кроме того, информация, приходящая по
телефонному каналу с охранной панели, также фиксируется в БД под
номером ХХХХ.

При получении запросов с панели на взятие/снятие, АРМ
автоматически формирует команду на ключ ручной тактики, который
берет под охрану телефонную линию (или снимает ее с охраны). При
наличии на объекте индикатора взятия линии (светодиода), хозорган будет
уведомлен о взятии под охрану.

При нарушении шлейфов ОПС панель (с задержкой времени или без
нее) производит передачу извещения по телефонной линии, предваряя
передачу закорачиванием линии контактами реле (выход активизации
телефонной линии). Таким образом, при нарушении шлейфов ОПС
первичная тревога (или сработка) производится по каналу ключа ручной
тактики.
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При законном вскрытии объекта хозорганом за время TSO до
окончания периода охраны, срабатывание ключа вызовет сработку. При
этом, хозорган производит снятие объекта и панель передает извещение-
запрос о снятии. При получении такого извещения в БД автоматически
происходит снятие ключа и удаление его из списка сработок.

При наличии объекта в списке тревог, АРМ автоматических операций
не производит и решение о дальнейших действиях принимает дежурный
офицер.

Образец заполнения списка хозорганов в карточке должен быть
следующим:

<1>Иванов .......
<2>Петров .......
.....
<6>Сидоров ...... , где в скобках указывается идентификационный

номер ответственного лица.
9.7.4.3 После выбора диапазона и режима работы КСПИ

(минимальный или максимальный) при настройке АРМ на работу с КСПИ
ADEMCO в ПК необходимо ввести номера телефонов, подключенных к
КСПИ. Это позволит при двух телефонах произвести тест КСПИ путем
звонка с одного телефона на другой и передачи тестовых кодов.

Номера телефонов вводят последовательно цифрами без пробелов и
других разделителей в поле описания УСЛТ. При наличии двух введенных
номеров при тестировании КСПИ производится попытка дозвона с первого
телефона на второй (в противном случае тест проверяет лишь внутренние
цепи того канала, номер телефона которого введен).

КСПИ имеет одно УСЛТ и два входа для подключения телефонных
линий.

9.7.5 Особенности подключения аппаратуры автоматизированной
тактики

Подготовка к работе изделия с автоматизированной тактикой
заключается в проверке контроля работоспособности ППК, КСПИ, вводу в
БД КАРТОЧКА АРМ информации о кодах электронных ключей
ответственных лиц и тактики сдачи под охрану (взять сразу, взять с
задержкой, взять после выхода) по каждому шлейфу ППК, и доработке УТ
в соответствии с ЛИПГ.425618.001 И1.

Линия трансляции подключается в СПИ КОМЕТА к разъему ЛИНИЯ.
В СПИ ЮПИТЕР линия трансляции подключается к контактам 1 и 5
разъема Ш5, к контактам 6 и 9 подключается следущее СПИ, если оно
есть, так как показано на рис. 9.2.
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При подключении нескольких УТ необходимо установить перемычки
П17-П24 на плате УТ в соответствии с номером УТ, например для первого
УТ устанавливается перемычка П17, для второго - П18 и т.д.

Всего к одному КСПИ можно подключить пять УТ. Надо помнить,
что в ПО АРМ счет УТ ведется с нулевого номера, что соответствует УТ с
перемычкой установленной на первом месте (П17).

К разъему Ш6 УТ подключается питание 60 В, на контакты 1,2
подается + 60 В, на контакты 3,4 минус 60 В.

Рис.9.2. Схема подключения УТ СПИЮПИТЕР к КСПИ ПРИТОК-А.

Станционные и абонентские разъемы подключаются в соответствии с
техническим описанием и инструкцией по эксплуатации на СПИ.

Перед началом работы в КСПИ ПРИТОК-А должна быть загружена
объектовая программа utppk03A.OPR , для работы с СПИ КОМЕТА или
программа JUP0002A.OPR, для работы с СПИЮПИТЕР.

Примечания-
1) Изготовитель оставляет за собой право внесения изменений в ПО с

целью улучшения его потребительских качеств, при этом имя объектовой
программы может изменяться.

2) После подключения нового направления и подготовки по нему
карточек необходимо перезагрузить объектовую программу в КСПИ.

Контроль работоспособности КСПИ производится после загрузки в
него объектовой программы путем опроса нескольких охраняемых
направлений.

При подготовке базы данных КАРТОЧКА по одному объекту
необходимо:

1) создать карточку с номером YXX0, где XX - номер направления
СПИ КОМЕТА-К, ЮПИТЕР, Y - номер диапазона карточек ;

2) в поле карточки ОП ввести номер этой карточки;
3) в поле РУБЕЖ карточки установить 3;
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4) создать карточки на каждый шлейф (зону) номерами XXX1, XXX2
и т.д. , где последняя цифра указывает на номер шлейфа;

5) в поле ОП ввести номер этой же карточки (XXX1,XXX2 и т.д.);
6) в поле РУБЕЖ ввести цифры 1,2 или оставить это поле пустым.
Примечания-
а) При установке 1 зона будет браться под охрану через время

NmTWZ (время ожидания звонка х/о).
б) При установке 2 зона будет браться после выхода.
в) Если поля N ОП и РУБЕЖ не установлены , то зона берется сразу.
7) в поле ответственных лиц ввести коды электронных ключей,

например:
ИВАНОВА Л.М. УЛ. ГОРЬКОГО 22-34, ТЕЛ. 34-45-67 <78F4D2>
СЕМЕНОВА Е.В. УЛ. МИРА, 67-56, ТЕЛ. 45-89-03 <35A40C2>, где в

треугольных скобках указан код ЭИ.
Примечания-
1) Первые цифры 0 кода ЭИ могут быть опущены.
2) Если ответственное лицо имеет право доступа к нескольким зонам,

код ЭИ должен быть установлен в карточках всех зон.

9.7.6 Особенности заполнения базы данных изделия при работе с
пейджерами.

Пятизначные номера пейджеров в базу данных изделия должны
записываться в фигурных скобках, например : {60567} , {34575}.Номера
пейджеров групп задержания вводятся в базу данных НАРЯД вместе с их
радиопозывными, а номера пейджеров ответственных лиц - в список
хозорганов карточки на объекты (квартиры), например:

ИВАНОВА Л.М. УЛ. ГОРЬКОГО 22-34, ТЕЛ. 34-45-67 {69456},
СЕМЕНОВА Е.В. УЛ. МИРА, 67-56,ТЕЛ. 45-89-03

<35A40C2>,{68785}.
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10 ПОРЯДОК РАБОТЫ

10.1 Оперативная работа с охраняемыми объектами
После включения изделия, необходимо убедиться в том, что рабочие

программы загружены в КСПИ. Для проверки загрузки КСПИ необходимо
с помощью клавиш CTRL & F1 & 9 вызвать на экран таблицу загрузки
контроллеров, в которой цветом указано их состояние. Если КСПИ не
загружены (красный цвет) , необходимо провести загрузку в них
объектовых программ. Загрузка КСПИ проводится в меню ДЕЖУРСТВО-
АРХИВ/СЕТЬ-ЗАГРУЗКА с любого ПК при вводе пароля офицера или
администратора.

В данном разделе приведены основные сведения, касающиеся
оперативной работы с объектами и обработки сигналов ТРЕВОГА.

При приеме рабочей смены диспетчер, офицер обязаны на ПК своего
рабочего места ввести индивидуальный пароль.

Программное обеспечение АРМ изделия позволяет в любом режиме
по клавише F1 вызвать на экран ПК инструкцию этого режима.

10.1.1 При приеме под охрану и снятии с охраны объектов,
подключенных к изделию через СПИ ручной тактики типа НЕВА-10,
ЦЕНТР-КМ и т.п. действия оператора должны быть следующими.

При поступлении от хозоргана требования о приеме под охрану
(снятии с охраны) объекта оператор должен:

1) войти в меню ДЕЖУРСТВО и выбрать в нем режим ПРИЕМ
(СНЯТИЕ);

2) ввести с клавиатуры ПК номер объекта;
3) выбрать из представленного списка хозорганов фамилию сдающего

(снимающего) объект. При отсутствии фамилии в представленном списке,
действия оператора определяются служебными инструкциями (при этом в
изделии предусматривается ручной ввод фамилии по клавише F4 или F8);

4) после номера объекта автоматически начинается взятие (снятие)
объекта, о чем оператору сообщает транспорант на экране монитора. В
зависимости от типа СПИ, время работы аппаратуры составляет от 1 до 8
с, при этом оператор может, не дожидаясь окончания выполнения
команды, приступить к обработке следующего объекта;

5) в случае незавершения операции оператор должен согласовать
действия по охране объекта с хозорганом или повторить попытку взятия
объекта.
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При приеме объектов под охрану на длительный срок, после
завершения операции взятия объекта под охрану необходимо нажать
клавишу F2.

Состояние объектов целиком по какому-то пульту СПИ можно
просмотреть в режиме ДИАПАЗОН, при этом номера объектов, стоящих
под охраной, отображаются зеленым цветом, не стоящие под охраной
объекты, синим цветом. Объекты, c которых поступило извещение
СРАБОТКА, красным. Рядом с номером карточки на квартиру
дополнительно отображается буква К. В режиме ДИАПАЗОН возможна
работа по взятию под охрану и снятию объектов с охраны
(функциональные клавиши F3,F4)

10.1.2 Режим проверки объектов
Режим проверки объектов используется для проверки его состояния и

выяснения возможности взятия под охрану.
Для проверки объекта оператор должен:
1) войти в меню ДЕЖУРСТВО и выбрать в нем режим ПРОВЕРКА-

БЕРЕТСЯ;
2) ввести номер проверяемого объекта. Если объект стоит под

охраной, об этом сообщается оператору,в противном случае начинается
процесс взятия объекта под охрану, выяснение результата взятия. Если
объект берется под охрану, то его номер попадает в таблицу
ПРОВЕРЕННЫХ объектов и отображается на экране ПК;

3) при поступлении с объекта сигнала СРАБОТКА (хозорган вышел ),
цвет номера объекта в таблице ПРОВЕРЕННЫХ изменяется, что служит
для оператора основанием для взятия объекта под охрану.

10.2 Особенности работы с СПИ ФОБОС
В целом порядок работы с объектами (квартирами) при работе с СПИ

ФОБОС в изделии не отличается от порядка работы с СПИ типа НЕВА-10,
ЦЕНТР-КМ и пр. за исключением:

1) команда ПРОВЕРКА-БЕРЕТСЯ для объектов, подключенных через
СПИ ФОБОС, реализована как команда ВЗЯТЬ ПОСЛЕ ВЫХОДА. При
подаче этой команды номер ключа появляется в ТАБЛИЦЕ
ПРОВЕРЕННЫХ, но не взятых под охрану объектов. Ключ будет
автоматически взят под охрану после поступления сигнала сработки или
приблизительно через 2,5 минуты, взятие происходит автоматически без
подачи дополнительных команд;
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2) команда ОПРОС РЕТРАНСЛЯТОРА реализована в режиме
ДИАПАЗОН. При входе в соответствующий диапазон и нажатии на
клавишу О формируется команда на ОПРОС РЕТРАНСЛЯТОРА О
ВЗЯТЫХ ПОД ОХРАНУ ключах. При этом меняется цвет у ранее стоящих
под охраной ключах с зеленого на белый, при поступлении извещения о
том, что данный ключ ВЗЯТ, цвет номера ключа становится зеленым.

Этим режимом запрещается пользоваться, если на ретрансляторе
выключали питание и реле в линейных ячейках переключились на кросс
АТС. В этом случае на компьютер будет передано сообщение АВАРИЯ
РЕТРАНСЛЯТОРА, после устранения аварии необходимо проверить
состояния объектов в режиме ПРОВЕРКА-ВЗЯТ и если обнаружится
расхождение, то необходимо перепринять вятые под охрану объекты этого
диапазона. Надо помнить, что ретранслятор ФОБОС не передает
извещение ТРЕВОГА, если линейное реле отключилось в результате
выключения напряжения на АТС, в отличие от других СПИ , например
ЦЕНТР-КМ.

10.3 Особенности работы с СПИ КОМЕТА-К, ЮПИТЕР
Прием под охрану и снятие с охраны объектов при работе изделия с

СПИ КОМЕТА-К, ЮПИТЕР ведется автоматически. ПК изделия просто
фиксируют в базе данных прием соответствующих извещений. На экран
мониторов ПК эти извещения, как правило, не выдаются, хотя при
настройке ПО можно разрешить выдачу этих извещений на мониторы.

Извещения типа ТРЕВОГА, ПАТРУЛЬ, ВЗЛОМ выдаются на экраны
мониторов ПК всегда.

Работа с аварийными направлениями.
КСПИ изделия автоматически обнаруживают аварийные направления

и выдают сообщения на экран мониторов, в котором указывается номер
аварийного направления и номера ППКОП-05, находившихся под охраной
на момент аварии по данному направлению.

После этого, КСПИ автоматически с периодом около 90 с будет
производить опрос такого направления. При устранении аварии на экран
будет выдано сообщение об исправности направления и номера тех
ППКОП-05, которые фактически находятся под охраной после устранения
аварии.

Работа в режиме ОПРОС направления.
Режим ОПРОС диспетчерского полукомплекта СПИ КОМЕТА-К

соответствует режимам ПРИЕМ и ПРОВЕРКА-ВЗЯТ изделия. После
выбора режима ПРИЕМ или ПРОВЕРКА-ВЗЯТ необходимо ввести номер
карточки той квартиры, состояние прибора ППКОП-05 которой
необходимо узнать. Спустя 15-25 с на экран дисплея будет выдано
состояние ППКОП-05.
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Для ОПРОСА НАПРАВЛЕНИЯ необходимо войти в
соответствующий диапазон, навести курсорное окно на карточку с
номером XXX0 выбранного направления (например 9340 - 34
направление) и нажать букву Э, после этого появится сообщение
КОМАНДА НА ОПРОС НАПРАВЛЕНИЯ ПЕРЕДАНА , номера ППКОП-
05, стоящих под охраной, изменят цвет с зеленого на белый, а после
прихода извещений о том, что ППКОП-05 стоит под охраной его номер
вновь станет зеленым.

Примечание- При подаче команды СНЯТЬ контроллер также
переходит в режим опроса направления и при получении с ГК извещения о
снятии ППКОП-05 с охраны на экране должно появиться сообщение
ОБЪЕКТ СНЯТ. Если с ГК получено извещение о том, что этот ППКОП-05
находится под охраной, то на экране должно появиться сообщение
ОБЪЕКТ ОХРАНЯЕТСЯ.

Состояние объектов при этом можно просмотреть в меню ИСТОРИЯ.
При приеме извещения ТРЕВОГА аппаратура изделия формирует на

экраны ПК сообщения, в которых указывается номер карточки объекта с
которого принято извещение, и данное сообщение попадает в базу данных
ТРЕВОГА и в список ТРЕВОЖНЫХ или СРАБОТАВШИХ объектов.

Поступающее вслед за извещением ТРЕВОГА извещение ВЗЯТ
записывается в базу данных ТРЕВОГА как извещение ТРЕВОГА-ВЗЯТ.

Поступление такого извещения не приводит к устранению сообщения
ТРЕВОГА из списка ТРЕВОЖНЫХ объектов.

После выполнения необходимых действий по осмотру объекта,
должно быть принято решение по охране объекта - принять под охрану
или снять с охраны. Эти операции выполняются обычным порядком в
режимах ПРИЕМ или СНЯТИЕ с охраны (при этом автоматически
включается режим опроса данного направления и в базу данных
записывается фактическое состояние ППКОП-05 квартиры). Если
ППКОП-05 снят с охраны и на него подается команда ВЗЯТЬ ПОД
ОХРАНУ, то контроллером выдается сообщение ОБЪЕКТ НЕ БЕРЕТСЯ.

Получение информации об охраняемых направлениях.
Информацию об охраняемых направлениях можно получить в меню

АППАРАТУРА-НАСТРОЙКА СИСТЕМЫ.
При поступлении с охраняемых направлений извещений ПАТРУЛЬ и

ВЗЛОМ на экран дисплея выдаются соответствующие сообщения, в
которых указывается номер направления, с которого пришло такое
извещение. Эти извещения также записываются в базу данных ТРЕВОГА
Получить информацию о поступлении таких извещений можно в режиме
ИСТОРИЯ-АВАРИЯ.
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Примечание- Работа в режиме ПРОВЕРКА-КОМПЛЕКС-
СТАТИЧЕСКОЕ- АВТОМАТ для СПИ КОМЕТА-К показывает состояние
базы данных компьютеров в сети, опрос состояния объектов при этом не
производится.

Получение информации о стоящих под охраной ППКОП-05.
Информацию о стоящих под охраной ППКОП-05 можно получить в

меню ДИАПАЗОН, ЭКСПРЕС-ИНФОМАЦИЯ - ПРИНЯТЫЕ ОБЪЕКТЫ
или ИСТОРИЯ.

10.4 Обработка извещений ТРЕВОГА
При фиксировании извещений ТРЕВОГА, на экраны мониторов всех

ПК изделия выводится сообщение типа ТРЕВОГА ! ОБЪЕКТ N 1924 и
раздается звуковой сигнал. Все извещения ТРЕВОГА ( и все изменения в
состоянии объектов, аппаратуры ) фиксируются в базе данных ТРЕВОГА
на всех ПК изделия.

При обработке извещения тревога оператор должен:
1) в меню ДЕЖУРСТВО выбрать режим ТРЕВОГА;
2) из списка тревожных объектов выбрать объект для обработки;
3) выполнить действия, предусмотренные служебными инструкциями

- назначить на объект группу задержания, доложить о поступившей
тревоге дежурным по РОВД и пожарной части, принять доклад о
прибытии группы на объект, принять результат осмотра объекта от
группы. Все действия по обработке объекта должны соответствующим
образом фиксироваться оператором в меню ОБРАБОТКА ТРЕВОГ. После
получения результата осмотра объекта оператор должен принять решение
по охране объекта.

10.5 Прием и сдача рабочей смены
Вся информация об изменении состояния объекта содержится в базе

данных ТРЕВОГА компьютеров изделия. Выборка информации об объекте
производится в меню ДЕЖУРСТВО-ПРИЕМ-ИСТОРИЯ-ПОЛНАЯ.
Отдельно можно получить информацию о тревожных объектах,
охраняемых объектах, авариях аппаратуры и т.д.

При приеме и сдаче рабочей смены, диспетчер должен провести
проверку состояний объектов в режиме ДЕЖУРСТВО-ПРИЕМ-
ПРОВЕРКА КОМПЛЕКС - СЕТЕВОЕ СТАТИЧЕСКОЕ АВТОМАТ
пультов своей зоны обслуживания.

При обнаружении несоответствия в состоянии объекта ЭВМ-ОК
диспетчер должен устранить это несоответствие путем приема или снятия
объекта с охраны.

Изм. Лист № докум. Подпись Дата

Лист

94
ЛИПГ.425618.001 ТО

П
од
пи
сь

и
да

т
а

И
нв

.
№

ду
бл

.
В
за

м
.
ин
в.

№
П
од
пи
сь

и
да

т
а

И
нв

.
№

по
дл

.



10.6 Архивирование информации
В изделии предусмотрено архивирование информации из базы данных

ТРЕВОГА. Администратор базы данных обязан ежесуточно проводить
архивирование накопленной информации.

Архивирование производится в меню ДЕЖУРСТВО-АРХИВ/СЕТЬ-
АРХИВ. Перед архивированием необходимо убедиться в том, что на
данном компьютере база данных ТРЕВОГА содержит полное количество
записей по объектам. Для этого необходимо в меню ДЕЖУРСТВО-
АРХИВ/СЕТЬ-ИНФОРМАЦИЯ выбрать режим СОСТОЯНИЕ БД
ТРЕВОГА.

При наличии неполной информации, о чем свидетельствуют записи на
экране компьютера отмеченные красным цветом, необходимо провести
корректировку БД ТРЕВОГА. Корректировка производится после нажатия
на клавишу F2 и выбора режима КОРРЕКТИРОВКА БД ТРЕВОГА. После
этого необходимо провести ПРОВЕРКУ КОМПЛЕКС - СЕТЕВОЕ
СТАТИЧЕСКОЕ АВТОМАТ , расхождений быть не должно. Если
расхождения все таки появились, то необходимо выписать номера и по
этим объектам принять решение - взять или снять их с охраны . После
окончания режима корректировки БД ТРЕВОГА можно проводить
архивирование. Архивирование производится автоматически в меню
АРХИВ после выбора типа накопителя (рекомендуется использовать
винчестер) и директории, в которой будет храниться архивный файл
(директории рекомендуется выбирать с цифровым идентификатором
месяца , например OPS05-94 - директория архивных файлов за май месяц
1994 г.). Автоматически архивному файлу присваивается имя типа
OSxxxx.NGA, где xxxx - текущая дата ( число и месяц ), которая
формируется автоматически. После этого выбирается режим СОЗДАТЬ
АРХИВНЫЙ ФАЙЛ. Архивация проводится на одном компьютере. После
архивации на остальные компьютеры передается сигнал о вычеркивании
данных, попавших в архив. В базе данных ТРЕВОГА остаются записи о
последних принятых объектах или объектах, на которых в данный момент
зафиксирована тревога.

Во время архивации не рекомендуется производить какую-либо
работу с объектами, в противном случае могут возникнуть расхождения в
базе данных ТРЕВОГА, поэтому архивацию рекомендуется производить в
часы наименьшей загрузки ПЦО и все компьютеры должны быть
включены.
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После того, как архивация пройдет на всех компьютерах, необходимо
провести проверку состояния базы данных ТРЕВОГА и, если обнаруженны
несоответствия, надо провести корректировку. По окончании режима
корректировки (15-20 с) необходимо провести корректировку номеров
записей. Корректировка номеров записей поизводится в зтом же меню
после нажатия на клавишу F2 и выбора режима КОРРЕКТИРОВКА
НОМЕРОВ ЗАПИСЕЙ, после этого маркерное окно наводится на данные
компьютера, которые необходимо корректировать. КОРРЕКТИРОВКА
НОМЕРОВ ЗАПИСЕЙ проводится последовательно для всех компьютеров
изделия (с одного рабочего места).

10.7 Суточный рапорт и наряд
При приеме дежурной смены оператор должен сформировать

суточный наряд, а по окончании смены - рапорт.
Наряд и рапорт формируются в меню ДОКУМЕНТ.
Примечание- Рапорт должен формироваться до архивации, иначе

данные, записанные в архив, в рапорт уже не попадут.

10.8 Порядок работы при сбоях электропитания
При отключении электроэнергии на ПЦО, питание изделия и ПК

должно производиться от источников бесперебойного питания и от
резервной сети электроснабжения. Если все-таки ресурса источников
бесперебойного питания оказалось недостаточно и изделие оказалось
обесточенным на некоторое время, то действия персонала в этот момент
времени определяются служебными инструкциями отдела охраны, а после
включения электропитания необходимо выполнить следующее:

1) все работы по запуску и корректировке данных изделия
производить только на двух включеных ПК;

2) откорректировать базу данных ТРЕВОГА;
3) загрузить КСПИ;
4) включить режим ПРОВЕРКА-КОМПЛЕКС ( п. 10.2.4.) ;
5) если режим ПРОВЕРКА-КОМПЛЕКС покажет расхождения,

необходимо их устранить путем взятия под охрану или снятия объектов с
охраны.

Загрузка КСПИ проводится в меню ДЕЖУРСТВО-АРХИВ/ СЕТЬ-
ЗАГРУЗКА на одном из ПК изделия. При загрузке необходимо войти в
указанное меню, проконтролировать состояние базы данных ТРЕВОГА,
выбрать из таблицы нужный КСПИ путем перемещения курсорного окна и
нажать клавишу Enter. Начнется загрузка программы в контроллер. После
окончания загрузки на экран выводится сообщение о загрузке контроллера
типа ОК N ХХХ ЗАГРУЖЕН, в левом верхнем углу экрана - ОК N ХХХ
СБРОШЕН.
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Для продолжения загрузки необходимо нажать клавишу Esc
(исчезнет сообщение о сбросе контроллера) и выбрать следущий
контроллер. После появления на экране сообщения о загрузке последнего
КСПИ необходимо нажать клавишу Esc, на экран выведется таблица
загрузки контроллеров. КСПИ, описанные в файле настройки, должны
иметь синий цвет. Если какой-либо КСПИ имеет желтый или красный цвет
(контроллер не загрузился), необходимо повторить загрузку.

При массовом отключении электропитания на охраняемых объектах, в
ПО АРМ изделия предусмотрены режимы автоматического приема таких
сработавших объектов под охрану. Этот режим можно включить только в
меню офицера при обработке тревожных извещений. Предусмотрено
несколько режимов автоматического взятия под охрану - режим взятия
всех объектов из выбранного диапазона номеров, режим взятия с
подготовкой , режим взятия с вопросом о целесообразности взятия. Все эти
режимы включаются в меню МАССОВАЯ ОБРАБОТКА.

10.9 Обработка извещений тревога при автоматизированной так-
тике

10.9.1 Обработка извещений СРАБОТКА и ТРЕВОГА
Обработка извещений СРАБОТКА и ТРЕВОГА при

автоматизированной тактике практически не отличается от обработки этих
извещений при ручной тактике. Зону можно снять с охраны и взять под
охрану с АРМ ПЦО путем подачи команд СНЯТЬ, ВЗЯТЬ.

Примечание- Снять с охраны можно только ту зону на которой
зафиксирована тревога, либо зону, уже выбранную хозорганом для снятия.

Автоматическое снятие сработавшей зоны возможно в случае, если
время между приходом сработки и приходом сообщения СНЯТ не
превышает времени перехода из сработки в тревогу. Если зона находится в
тревоге, а приходит санкционированное снятие, то в истории объекта
будет запись ТРЕВОГА-СНЯТ с фамилией снимающего с охраны.

Контроль состояния зон может производится отдельно по каждой зоне
путем подачи с АРМ команды ПРОВЕРКА-ВЗЯТ или всех зон
одновременно при подаче команды ОПРОС. Команда ОПРОС подается в
меню ДИАПАЗОН.

Примечание- В случае обнаружения аварии на направлении, все
стоящие зоны на этом направлении переводятся в ТРЕВОГУ. Если после
устранения аварии подать на направление команду ОПРОС, то под охрану
возьмутся только те зоны, на которых не было нарушения шлейфа.
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11 ПРОВЕРКА ТЕХНИЧЕСКОГО СОСТОЯНИЯ

Для обеспечения безотказной и безопасной работы изделия
необходимо проведение регламентных работ. Повседневный контроль за
состоянием аппаратуры изделия производится в процессе ее экплуатации
путем наблюдения за результатами выполнения операций при работе с
объектами и результатами тестирования устройств.

Для проведения периодических проверок и профилактических работ,
а также при отыскании неисправностей необходимо использовать
следующие контрольно-измерительные приборы:

1) прибор комбинированный типа Ц4361;
2) осциллограф типа С1-64;
3) вольтметр типа В3-48.
Допускается использование другой аппаратуры при обеспечении

необходимой точности измерений.
11.1 Виды регламентных работ
В изделии предусмотрено проведение трех видов регламентных работ:
1) ежемесячный регламент 1;
2) полугодовой регламент 2:
3) годовой регламент 3.
11.1.1 Ежемесячный регламент предусматривает проверку:
1) крепления органов управления, индикации и соединительных

кабелей ;
2) состояния лакокрасочных и гальванических покрытий;
3) комплектности аппаратуры;
4) заземления аппаратуры;
5) проверку состояния жестких дисков ПК АРМ изделия с помощью

программ Scandisc, Ndd;
6) проверку состояния базы данных КАРТОЧКА на всех АРМ

изделия.
11.1.2 Полугодовой регламент предусматривает:
1) выполнение регламента 1;
2) проверку правильности укладки и подключения проводников линий

трансляции к блоку сопряжения;
3) проверку установки печатных плат;
4) чистку контактов разъемов печатных плат и соединительных

кабелей спирто-бензиновой смесью;
5) удаление пыли и коррозии.
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11.1.3 Годовой регламент предусматривает:
1) выполнение регламентов 1 и 2;
2) проверку выходных уровней напряжений вторичных источников

питания блока сопряжения.
3) проверку параметров соединительных линий между БС и УТ (ИП)

СПИ.
Сроки проведения регламентных работ приведены в табл.11.1.

Таблица 11.1

Сроки проведения работ Выполняемая работа по пунктам
Раз в месяц
Раз в 6 месяцев
Раз в год

11.1.1
11.1.2
11.1.3

11.2 Методы проверок
11.2.1 Проверка уровней выходных напряжений источников

электропитания блока сопряжения производится путем измерения
напряжений на соответствующих контактах разъемов блока сопряжения.

Уровни напряжений постоянного тока под нагрузкой должны
соответствовать уровням напряжений, приведенным в табл.11.2.

Таблица 11.2

Обозначение цепи Уровень напряжения
+ 5 В
+12 В
-12 В
-24 В

5 +- 0,25 В
12 +- 0,5 В
12 +- 0,5 В
24 +- 1,2 В

11.2.2 Проверка состояния жестких дисков ПК изделия проводится с
помощью программ Scandisc или Ndd поочередно на каждом АРМ. При
проверке необходимо выйти из рабочей программы и запустить программу
Scandisc или NDD.
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11.2.3 Проверка состояния базы данных КАРТОЧКА проводится на
каждом АРМ изделия в меню ПАРОЛЬ/РЕГИСТРАЦИЯ-РЕАНИМАЦИЯ-
ВОССТАНОВЛЕНИЕ БАЗЫ ДАННЫХ. В этом меню необходимо
проверить состояние базы данных на всех АРМ изделия и состояние базы
по файлам данных и по индексным файлам. При обнаружении
расхождений в количестве карточек базы данных на разных АРМ ,
необходимо эти расхождения устранить путем передачи карточек с одного
АРМ на другой. При обнаружении ошибок в индексных файлах или
файлах данных, необходимо включить режим ВОССТАНОВЛЕНИЕ БАЗЫ
ДАННЫХ.

11.3 Характерные неисправности и методы их устранения
В табл. 11.3 приведены возможные неисправности изделия и методы

их устранения.
Таблица 11.3

Неисправность Возможная причина Методы устранения

1. Не светятся инди-
каторы наличия пи-
тающих напряжений
блока сопряжения.

2.При работе изделия
выдаются сообщения
об аварии УСЛТ, ли-
нии трансляции.

3. При включении пита-
ния блока сопряжения
на компьютер не
поступают сообщения о
сбросе контроллеров, на
экране компьютера
появляют сообщения:
"Не могу определить

Отсутствует напря-
жение основной сети
электропитания.
Перегорели предох-
ранители первичной
сети.
Отказ источника
питания БС.

Неисправна линия
трансляции.
Неисправна аппарату-
ра исполнительного
полукомплекта СПИ.
Неисправно УСЛТ.

Нарушено соединение
ПК и блока сопряже-
ния.
Неисправен адаптер
порта в ПК.
Неисправен коммута-
тор.
Неисправен один из

Проверить наличие
напряжения в ос-
новной сети пита-
ния.
Заменить предохра-
нители.
Заменить источник
питания БС.

Проверить линию
трансляции и уров-
ни напряжений в
ней.
Проверить исправ-
ность исполнитель-
тельного полуком-
плекта СПИ.
Заменить УСЛТ.
Проверить правиль-
ность подключения
ПК и блока сопря-
жения.
Заменить адаптер.
Заменить плату ком-
мутатора .
Заменить контроллер
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свой номер, попробуйте
еще раз или задайте
вручную","COMMUTA-
TOR DOES NOT
WORK"
(Коммутатор не рабо-
тает), "Нет ответа от ОК"
4. На экране появля-
ется сообщение:
"Неустойчивая линия"

5. На зкране появля-
ется сообщение:"Объ-
ект с охраны не сни-
мается (авария)"
(При работе с УТ
ЦЕНТР-КМ)

контроллеров.

В контроллер не заг-
ружена программа

Плохая линия транс-
ляции, недостаточный
уровень сигнала с УТ

Неисправна ячейка
УТ.

Загрузить программу
в контроллер

Проверить уровень
сигнала на входе
блока сопряжения,
проверить линию
трансляции.
Устранить неисправ-
ность ячейки УТ.
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